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EN User’s guide LV Lietotaja rokasgramata

RU PykoBoAcTBO nosnb3oBaTens LT Naudotojo vadovas

PL Podrecznik uzytkownika TR Kullanim kilavuzu

ET Kasutusjuhend KK [MariganaHyLbl HyCKaybIfbl
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EN: Start the Tefal experience by discovering our tutorial video «Installing your robot ». / RU: Haunute paboty
c Tefal, 03HaKOMMBLIVCb C ObOyyYalOLWMM BUAEOPONNKOM «YcTaHOBKa poboTa». / PL: Poznaj swoéj produkt Tefal,
ogladajac nasz film instruktazowy «Instalacja odkurzacza automatycznego». / ET: Alustage Tefaliga tutvumist
meie dppevideost ,Roboti paigaldamine”. / LV: Saciet atklat Tefal, noskatoties misu apmacibu video “Robota

uzstadisana” / LT: Susipazinkite su ,Tefal” perzitréje misy mokomajj vaizdo jrasg ,Kaip surinkti robotg”. /
TR: «Installing your robot» (robotunuzun kurulumu) egitim videomuzu kesfederek Tefal deneyiminize baslayin./

KK: «Po6oTTbl opHaTy» oKy beiiHeciMeH TaHbicy apkbinbl Tefal KypbinFbicbiMeH TaxipubeHizai bacTaHbi3.

EN: Please read carefully the “Safety and use instructions” booklet before first use / RU: lMepen nepsbim
MCMONb30BaHNEM BHMMATEIbHO O3HAKOMbTECb C BpoLWOPoN «MHCTPYKUMU NO TeXHWKe 6e30macHoCTV U
akcnnyaTauun / PL: Przed pierwszym uzyciem nalezy doktadnie zapoznac sie z broszurg ,Instrukcje dotyczace
bezpieczenstwa i uzytkowania” / ET: Enne esmakordset kasutamist lugege hoolikalt ohutus- ja kasutusjuhiseid /
LV: Ladzu, pirms lietodanas uzmanigi izlasiet drosibas un lietosanas instrukcijas / LT: Prie$ pirmajj naudojima
atidziai perskaitykite bukletg ,Saugos ir eksploatavimo instrukcijos” / TR: Litfen ilk kullanimdan 6nce “Giivenlik
ve kullanim talimatlar” kitapgigini dikkatlice okuyun / KK: BipiHwi naiganaHy anasiHpa «Kayincisgik xaHe
navipanaHy XeHiHAeri Hyckaynapabl» MyKUAT OKbIM WbIFbliHbI3

EN: For more information tefal.com / RU: [ina nonyyeHus gononHutensHoi nuupopmaumu tefal.ru / PL: Wiecej
informacji mozna znalez¢ na stronie tefal.pl / ET: Lisainformatsiooni saamiseks tefal.com / LV: Papildinformacija
tefal.lv / LT: Jei reikia daugiau informacijos tefal.lt / TR: Daha fazla bilgi tefal.com.tr / KK: Tonbifbipak aknapat
tefal.ru






stool

obstructions
on staircases.
ex. shoes

y

NN AWN =

kicl's tiops

-

EN Your robot may encounter some difficulties on carpets: with fringes, too thick, with long piles, too light (ex: bathroom carpet) / RU Ha koBpax po6ot-
MbINECOC MOXET CTONMKHYTLCA C OMpefeNneHHbIMN TPYAHOCTAMU: 6axpoma, 6onbluas TONMWUHA, ANMHHBIA BOPC, Manblil BeC (Hanpumep, KOBPUKN AnA
BaHHol1) / PL Odkurzacz automatyczny moze nie dziata¢ poprawnie na dywanach majacych fredzle lub dtugie wtosie, a takze zbyt grubych lub zbyt lekkich
(np. dywanik w tazience) / ET Teie robotil voib tekkida probleeme vaipkatetel, kui neil on narmad, kui need on liga paksud, pikakarvalised voi liiga 6hukesed
(nt vannitoa vaip) / LV Jusu robots var saskarties ar gratibam uz paklaja, ja tas ir ar barkstim, parak biezs, ar garam pukam, parak viegls (piem., vannas
istabas paklajs) / LT Jsy robotas ant kilimy gali susidurti su tam tikrais sunkumais, jei Sie yra su kutais, per stori, ilgais plaukeliais ar per lengvi (pvz., vonios
kilimélis) / TR Robotunuz halilarda bazi zorluklarla karsilasabilir: cok kalin sacaklar, cok hafif uzun tiyler (6r. banyo paspasi) / KK Po60TbiHbI3 eTe kanbiy
XuekTepi 6ap, TbiM XeHin Wwalwaktapsl 6ap kinemaepae keibip kublHAbIKTapFa Tan 60ybl MyMKiH (Mbicanbl: XybiHaTbIH 6enMe Kinemi)

Dustbox

Control button

Front bumper

Recharge button

Battery level indicator light
Start / Pause button
Warning indicator light
WIFI indicator light

RU:

1
2
3.
4
5

Mbinec6opHUK
KHonka ynpasneHua
MepenHwnii 6amnep
KHonka noasapagku
WNHanKaTop ypoBHA
3apAafa akkymynaTtopa
KHonka Start/Pause
(«Crapt/May3a»)
NHaukaTop
npegynpexaeHua
Nraukatop Wi-Fi

Pojemnik na kurz

Przycisk sterujacy

Przedni zderzak

Przycisk RECHARGE
Kontrolka swietlna poziomu
natadowania akumulatora
Przycisk START/PAUSE

7. Ostrzegawcza kontrolka
Swietlna
8. Kontrolka swietlna WIFI

1. Tolmukast

2. Juhtnupp

3. Eesmine kaitseraud

4. Laadimisnupp

5. Aku laetuse taseme
margutuli

6. Kaivitamise/peatamise nupp

7. Hoiatustuli
8. WIFI margutuli

1. Putek|u tvertne

2. Vadibas poga

3. Priekséjais buferis

4. Uzlades poga

5. Akumulatora uzlades
[imena indikators

6. Saksanas/pauzes poga

7. Bridinajuma indikators

8. Wi-Fiindikators

1. Dulkiy dézé

2. Valdymo mygtukas
3. Priekinis buferis

4. krovimo mygtukas

5. Akumuliatoriaus lygio
signaliné lemputeét

6. ljungimo / sustabdymo
mygtukas

7. |spéjamoji signaliné
lemputé

8. WI-Fl signaliné lemputé

TR:

1. Toz kutusu

2. Kontrol digmesi

3. Ontampon

4. Sarjdugmesi

5. Pil seviyesi gosterge
lambasi

6. Baglat/ Duraklat digmesi

7. Uyar gosterge lambasi

8. Wi-Fi gosterge lambasi

KK:

1. LaH >awwiri

2. Backapy TyliMeci

3. AnpbiHrbl bamnepi

4. Kawita 3apsaray TyimMeci

5. bBaTtapes feHreiiHin
WHAMKATOP LWaMbl

6. Bbactay/ TokTaty Tyiimeci

7. EckepTy nHpukatop
Wwambl

8. WIFI ungmkatop wambl
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Dust box

ON OFF button
Dust box cover
Pre-filter
Pleatted filter

Mbinecb6opHMK

KHonka ON/OFF
(«BKJ1./BbIKI1.»)

KpblwwKa nbinecbopHrka
pamMKa ¢unbTpa
TodpprpoBaHHbIN GUNbTP

Pojemnik na kurz

Przycisk ON/OFF

Pokrywa pojemnika na kurz
Ramka filtra

Filtr silnika

Tolmukast
Sisse-/valjalilitusnupp
Tolmukast kate

Filtri raam

Kurdfilter

Puteklu tvertne

2. leslégsanas/izslégsanas
poga

3. Puteklu tvertnes vaks

4, Filtra ramis

5. Gofreétais filtrs

LT:

1. Dulkiy dézé

2. Jjungimo/iSjungimo
mygtukas

3. Dulkiy dézés dangtelis

4. Filtro rémas

5. Klostuotas filtras

TR:

1. Toz kutusu

2. ACMA KAPATMA digmesi

3. Tozkutusu kapagi

4. Filtre cercevesi

5. Pilili filtre

KK:
LLlaH >kawiri

KOCY/BLUIPY Tyiimeci
LLlaH »aLwiriHiH Kaknafbl
Cysri >akTaysbl
XvHanmanel cy3ri
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Return the docking station to have access to the power jack, below the base. Plug
the cable and hide the excessive cord below the base, in the space provided for that
purpose. Only use the charger provided with the robot: do not use universal chargers.

BepHuUTe AOK-CTAHLMIO B NCXOLHOE MOSIOXKeHWe, YTo6bl MONYUNTb AOCTYM K pasbemy
MUTaHKA, PaCcnosioKeHHOMY MoA OcCHoBaHMeM. Mofknounte Kabenb M CnpaYbTe
NUWHWIA Kabenb Mnof OCHOBaHMEM B MPeAyCMOTPEHHOM AJfid 3Toro mecTe. He
1cnosnb3yiiTe yHUBePCanbHble 3apsAAHble YCTPONCTBA.

Odwrd¢ stacje dokujaca, aby uzyskac dostep do gniazda fadowania znajdujacego sie
pod podstawa. Podtacz przewdd. Reszte przewodu schowaj w przeznaczonym do tego
miejscu w spodzie podstawy. Nie nalezy uzywac¢ uniwersalnych tadowarek.

Keerake dokk tagurpidi, et paaseda ligi selle péhja all olevale toitepesale. Uhendage
juhe ja peitke Ulejadnu juhtmeosa pohja alla selleks ettendhtud kohta. Kasutage
ainult robotiga kaasas olevat laadijat: drge kasutage universaalseid laadijaid.

Atlieciet doko3anas staciju atpakal zem pamatnes, lai nodrosinatu piekluvi stravas
kontaktligzdai. lespraudiet vadu un ievietojiet lieko vadu $im nolikam paredzétaja
nodalijuma zem pamatnes. Izmantojiet tikai robotam pievienoto ladétaju, nelietojiet
universalos ladétajus.

Apverskite jkrovimo stotele, kad pasiektuméte po pagrindu esantj maitinimo lizda.
Prijunkite laida ir paslépkite perilga laida po pagrindu, tam skirtoje vietoje. Naudokite
tik su robotu jsigyta jkroviklj: nenaudokite universaliy jkrovikliy.

Tabanin altindaki gii¢ jakina erismek icin baglanti istasyonunu geri takin. Kabloyu
takin ve fazla kabloyu, tabanin altinda bu amag icin saglanan alanda gizleyin. Sadece
robotla birlikte verilen sarj cihazini kullanin: Evrensel sarj cihazlari kullanmayin.

Heri3giH acTbiHfafbl KyaT ysCblHA KON >KeTKi3y VYLWiH KOHAbIPY CTaHLMSAChIH
KanTapbiHbi3. Kabenbhi po3eTkara >anfan, apTblK CbIMAbl Heri3fiH acTbiHAafbI
oCbl MakcaT ywiH bepinreH Boc opblHFa >acblpbliHbl3.PoboTneH bipre bepinrex
3apsiaTarbIWThl FaHa NanaanaHblHbI3: aMbeban 3apaaTarbilUTapabl NanaanaHbaHbI3.
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To place the docking station, make sure there is an empty area of 0.5m on the side
and Tm in front of the docking station. Do not install the docking station near stairs.
The cable must be tight. Always place the docking station on hard floor. Do not place
the docking station on carpet.

PasmecTnTe 3apAgHyl0 CTaHLMIO TakM 06pPa3oM, uToObl C KaXAoW CTOPOHbI OT Hee
0CTaBanoch no 0,5 M CBOBOAHOIO MNPOCTPAHCTBA, a Nepes Heli — 1 M. He cTaBbTe 3apsAaHyto
CTaHUMIO PAJOM C NecTHUUeN. Kabenb fomkeH ObiTb HAaTAHYT. Pa3smeluaiite 3apsaaHyo
CTaHUWIO Ha TBEPAOI MOBEPXHOCTY. He pa3mellaiiTe 3apagHyo CTaHLMIO Ha KOBPaX.

Stacje dokujaca nalezy umiescic tak, aby po jej bokach byto 0,5 m pustej przestrzeni,
a przed stacja — 1 m wolnego miejsca. Nie nalezy umieszczac stacji dokujacej w
poblizu schodéw. Kabel musi by¢ napiety. Stacje dokujgca nalezy zawsze ustawiac na
twardym podtozu. Nie stawiac stacji dokujgcej na dywanie.

Dokkimisjaama paigaldamiseks leidke koht, kus selle mélemal kiljel oleks 0,5 m ja ees
1 m vaba ruumi. Arge paigaldage dokkimisjaama trepi lihedale. Kaabel peab olema
korralikult ihendatud. Asetage dokkimisjaam alati kévale pinnale. Arge asetage
dokkimisjaama vaibale.

Novietojot dokstaciju, parliecinieties, ka uz saniem ir briva 0,5 m zona un 1 m zona
dokstacijas prieksa. Neuzstadiet dokstaciju blakus kapném. Kabelim jabat nostieptam.
Vienmér novietojiet dokstaciju uz cietas gridas. Nenovietojiet dokstaciju uz paklaja.

Norédami pastatyti jkrovimo stotele, jsitikinkite, kad 3alia jos yra tuscias 0,5 m plotas,
o pries ja yra tuscias 1 m plotas. |krovimo stotelés nemontuokite 3alia laipty. Laidas
turi bati jtemptas. |krovimo stotele visuomet montuokite ant kiety grindy. Nedékite
jkrovimo stotelés ant kilimo.

Sarj istasyonunu yerlestirmek icin yan tarafta 0,5 metrelik ve sarj istasyonunun &niinde
1 metrelik bos alan oldugundan emin olun. Sarj istasyonunu merdivenlerin etrafina kurmayin. Kablo
siki olmalidir. Sarj istasyonunu daima sert zemine yerlestirin. Sarj istasyonunu haliya koymayin.

KoHZAbIpy CTaHUMACBIH OpHANacTbIpy YLUiH, KOHAbIPY CTAaHUMSACIHbIH XaHbiHAa 0,5 M, an
angbiHaa T MbocopbliH bap ekeHiHe ko3 KeTKi3iHi3. KoHAbIpy cTaHLUMSACbIH BacnanfakTbiy
>aHblHa opHaTnaHbI3. Kabenb TbiFbi3 bonybl kepek. KoHAbIpy CTaHUMSACHIH apKallaH
KaTTbl efeHre KonblHbI3. KoHAbIPY CTaHUMSCBIH KiNeMHiH YCTiHe KOMMaHbI3.
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Connect the power cord plug to the main socket.

MopkntoumnTe BUNKY NUTaHMA K pO3eTKe.

Podfgcz wtyczke przewodu zasilajacego do gniazda sieciowego.
Uhendage toitejuhtme pistik seinakontakti.

Savienojiet stravas vada spraudni ar kontaktligzdu.

Prijunkite maitinimo laida prie pagrindinio lizdo.

Glc¢ kablosuna ait fisi prize takin.

KyaT CbIMbIHbIH allachklH Heri3ri po3eTkafra KOCbIHbI3.

1



C— ] | C— ]

EN

RU

PL

ET

LV

LT

TR

KK

The ON/OFF button is located under the dustbox. To have access to this button, remove
the dustbox by lifting the handle which is on the robot. Turn the power switch ON (I).
You will see LED lights blinking on the robot’s dashboard for approximately 50s.

KHomMKa BKOYeHNA/BbIKITIOUYEHWs PacnonoXeHa nog nblnecbopHUKom. Ytobbl nonyuntb
[OCTYN K 3TOW KHOMKe, CHUMUTE MblNecOopHUK, NOAHAB Pyuky Ha poboTe. Bkntounte
nrTaHue (nonoxeHwe «l»). CBETOANOAHDIE MHANKATOPbI Ha NaHeNV ynpasneHna poboTa-
nbinecoca 6yayT MUraTb B TeUeHKEe NPUMEPHO 50 cekyHS.

Przycisk WLACZANIA/WYLACZANIA znajduje sie pod pojemnikiem na kurz. Aby uzyskac
dostep do tego przycisku, odczep pojemnik na kurz, unoszac uchwyt znajdujacy sie na
odkurzaczu automatycznym. WLACZ () przetacznik zasilania. Kontrolki LED na panelu
odkurzacza automatycznego beda migac przez okoto 50 sekund.

Sisse-/valjaltlitamise nupp asub tolmukasti all. Sellele nupule ligi padasemiseks
eemaldage tolmukast, tostes dles robotil oleva kdepideme. Lillitage sisse toide ().
Roboti esipaneelil vilguvad umbes 50 s LED-tuled.

IESLEGSANAS/IZSLEGSANAS poga atrodas zem puteklu tvertnes. Lai pieklatu 3ai
pogai, iznemiet putekl|u tvertni, pacelot aiz roktura, kas atrodas uz robota. Nospiediet
slédzi pozicija “ON”" (l) (leslégts). Robota informacijas paneli aptuveni 50 sekundes jus
redzéesiet mirgojosas LED gaismas.

Jjungimo / iSjungimo mygtukas yra po dulkiy dézute. Norédami pasiekti $§j mygtuka
nuimkite dulkiy dézute pakeldami ant roboto esancig rankena. Jjunkite maitinimo
jungiklj (I). Pamatysite, kad roboto prietaisy skydelyje mazdaug 50 sekundziy mirksés
LED lemputés.

ACMA/KAPATMA digmesi, toz haznesinin altinda bulunur. Bu diigmeye erismek
icin robot Uzerindeki kolu kaldirarak toz haznesini ¢ikarin. Gig diigmesini ACIK (I)
konumuna getirin. Robotun kontrol panelinde LED isiklariin yaklasik 50 saniye
boyunca yandigini goreceksiniz.

KOCY/BLUIPY Tyiimeci WwaH xaLWwiriHii acTbiHAa opHanackaH. byn TyiimMere Kon >eTkisy
YWiH poboTTafbl TyTKaHbl KeTepy apKbUibl LUaH >XSLIriH LWbiFapbin anbiHpi3. KyaT
KockbiwbiH KOCYIbI (1) kyitiHe KoiibiHbI3. PoboTTbiH Backapy TakTackiHaa iaMameH 50
CeK XbIMbIbIKTANTBIH XapblK AUOATbI LWAMAAPbIH Kepecis.
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Clip the two side brushes to the special spindles. Place the robot on the docking station:
the charging plates on the robot must touch those on the docking station.The battery
symbols will then blink.

3aKpenuTte gBe GOKOBbIE LIETKM Ha creumanbHbiX ocsax. [loMmecTute poboT-nbiiecoc Ha
3apAAHYI0 CTAHLMIO: ero KOHTAKTHblE MAACTUHBI JOMKHbI KacaTbCA KOHTAKTHbIX NAACTUH
3apAgHol cTaHumm. Nocne 3Toro MHAUKATOPbI aKKYMYATOPA HauyHYT MUraTh.

Przymocuj dwie szczotki boczne do specjalnych trzpieni. Umies¢ odkurzacz
automatyczny w stacji dokujacej: ptyty tadowania w odkurzaczu automatycznym
muszg dotykac ptyt znajdujacych sie w stacji dokujacej. Symbole akumulatora zaczna
migac.

Uhendage kaks kiilgharja spetsiaalsete véllide kiilge. Asetage robot dokkimisjaama:
robotil olevad laadimisplaadid peavad puutuma kokku dokkimisjaama omadega.
Akustimbolid hakkavad seejarel vilkuma.

Uzspraudiet abas sanu sukas uz ipasajam varpstam. Novietojiet robotu uz dokstacijas
ta, lai robota uzlades plaksnes pieskartos plaksném uz dokstacijas. Bus redzams
mirgojoss akumulatora simbols.

Prisekite du Soninius 3epecius prie specialiy asiy. Padékite robota ant jkrovimo
stotelés: roboto jkrovimo plokstelés turi liestis prie jkrovimo stotelés ploksteliy. Tada
pradés mirkséti akumuliatoriaus simboliai.

ikiyan fircay1 6zel millere takin. Robotu, lizerindeki sarj plakalari sarj istasyonundakilere
temas edecek sekilde sarj istasyonuna yerlestirin. Ardindan pil sembolleri yanip séner.

Eki 6yiip KbinwasbliH apHaibl binikke 6ekiTiHi3. PoboTTbl KOHAbIPY CTaHUMSACbIHA

KOMbIHbI3: poboTTarbl 3apaaTay Topeskenepi KOHAbIPY CTaHLMSCbIHA TWIN TYpybl KEPeK.
OpaH KkeniH baTapes TaHbanapbl XbiMblAbIKTaRAbI.

13
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ON (I): the robot is charging (3h for the battery to be full charged).
OFF(O) : the robot can not charge .

ON («BKJ1.») (I): poboT-nbinecoc 3apsaxaetca (3 yaca L0 NONHOW 3apALKM akKKyMynAaTopa).
OFF («BblKJ1.») (O): po60T-nblniecoc He 3apaKaeTcs.

ON (I): odkurzacz automatyczny faduje sie (potrzeba 3 godzin, aby akumulator w
petni sie natadowat).
OFF (0O): odkurzacz automatyczny nie moze tadowac akumulatora.

SISSELULITATUD (I): robot laeb (aku tais laadmine vétab 3 h).
VALJALULITATUD (O): robotit ei saa laadida.

“ON"(I) (leslegts): robota uzlade (3 h, lai akumulators batu pilniba uzladéts).
"OFF” (O) (Izslégts): robotu nevar uzladét.

JJUNGTA (I): robotas jkraunamas (akumuliatorius visiskai jkraunamas per 3 valandas).
ISJUNGTA (O): robotas negali bati jkraunamas.

ACIK (1): Robot sarj oluyor (pilin tam sarj olmasi icin 3 saat).
KAPALI (O): Robot sarj olmaz.

KOCYJ1bl(l):poboT3apsaranyna(batapesHbiHToNbIK3apaATanyblyLWiH 3 carkaxeT).
BLUIPYSII (0): poboTThl 3apaaTay MyMKiH eMec.
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In order to extend the battery lifespan, always keep the robot charging on the docking
station while not using it.

When not using the vacuum cleaner for a long time, please fully charge the battery then
remove it and store it in a cool dry place.

YTo6bl MPOANUTL CPOK CAY»KObl aKKyMynAaTopa, AepuTe pPoOOT-Mbiecoc Ha 3apsaHON
CTaHLMK, KOTfa OH He UCMOb3YeTCs.

Ecnv Bbl He NaHMpyeTe UCMOoMNb30BaTh MblECOC B TEYEHVE ASINTENIbHOTO BPEMEHW, MOIHOCTHIO
3apAguTe akKyMynAaTop, 3aTeM U3BJIEKUTE €ro U XPaHUTE B CyXOM MPOoXJiagHOM MecTe.,

Aby wydtuzy¢ czas eksploatacji akumulatora, zawsze nalezy trzymac¢ odkurzacz
automatyczny w stacji dokujacej, gdy nie jest uzywany.

Jesli odkurzacz nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, nalezy catkowicie natadowac
akumulator, a nastepnie wyja¢ go i przechowywa¢ w chtodnym i suchym miejscu.

Aku kasutusea pikendamiseks hoidke kasutusel mitte olevat robotit alati dokkimisjaamas
laadimas.

Kui te ei kasuta tolmuimejat pikema aja valtel, siis laadige aku tdielikult tdis ning asetage
see hoiule jahedasse ja kuiva kohta.

Lai pagarinatu akumulatora darbmuza ilgumu, vienmér laika, kad neizmantojat robotu,
ievietojiet to dokstacija uzladei.

Ja ilgu laiku neizmantojat puteklstcéju, pilniba uzladéjiet akumulatoru, iznemiet to un
glabajiet vésa un sausa vieta.

Norédami prailginti akumuliatoriaus veikimo laika, nenaudojama robota visada laikykite
ant jkrovimo stotelés.

Kai ilga laika nenaudojate dulkiy siurblio, visiskai jkraukite akumuliatoriy, tada

nuimkite jj nuo jkrovimo stotelés ir laikykite sausoje vésioje vietoje.

Pil dmrlini uzatmak icin kullanilmadigi zamanlarda robotu daima sarj istasyonunda sarj edin.
Elektrikli stplrgenizi uzun bir siire kullanmayacaginiz zaman litfen pili tamamen sarj
edin, ardindan ¢ikarip kuru ve serin bir yerde saklayin.

BaTapesiHbIH KbI3MET Mep3iMiH y3apTy YLUiH NaikaaHblIMaraH kesge poboTTbiH apLanbiM
KOHZbIPY CTaHLMACBIHAA 3apAATanbIn TYPYbIH KAMTaMachI3 eTiHi3.

LLlaHcopFbILWTbI y3aK yakbIT NainganaHbaraH kesae, baTapesiHbl ToNbIFbIMEH 3apsATaHbI3,
COfaH KeMiH OHbI LUbIFApbIN anbif, cankblH api KypFak KepAe cakTaHbI3.

15
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The robot has drop sensors to detect stairs and gaps. The robot will change direction
when detecting them.
In order to correctly detect the floor level difference, make sure there are no objects (bags,

shoes ...) on the floor next to gaps, stairs or on the stairs’ steps.

The robot near stairs without objects | (&) |,

The robot near stairs with shoes, bags or other objects || (the robot will not properly
detect the stairs and therefore fall).

Po6OT-MbINECOC OCHALLEH AaTUKamy NageHns Ans pacrnosHaBaHUA NECTHUL 1 NycToT. B
CNlyyae vix 06HapYKeHVSA OH CMEHUT HanpaBneHue.

Yto6bl pO6OT-NbINECOC NMPaBWIbHO Pacno3HaBas HEPOBHOCTW YPOBHA Mosna, ybepute ¢
nona pAAOM C MyCTOTaMW, NECTHULAMM UK CTYNEHAMM BCe NPeAMETbI (CYMKU, 00YBb U T. [1.).
Pob0oT-Nbinecoc paaoM ¢ NecTHuLel 6e3 npegmeTos | ().

Po6oT-nbinecoc pagom ¢ NecTHuUein ¢ 06yBbto, CyMKaMU UV JpYrumMiu npegmeTamu
(OH He CMOXeT NPaBUIIbHO Pacno3HaTh NECTHULY U MOSTOMY ynager).

Odkurzacz automatyczny jest wyposazony w czujniki upadku, ktére wykrywaja schody i
szczeliny. Odkurzacz automatyczny zmieni kierunek, gdy je wykryje.

Aby umozliwi¢ prawidtowe wykrywanie réznic poziomu podtoza, upewnij sig, ze na
podtodze obok szczelin lub schodéw nie ma zadnych przedmiotéw (np. toreb lub butéw).
Odkurzacz automatyczny w poblizu schoddéw, przy ktérych nie ma Zzadnych
przedmiotéow — .

Odkurzacz automatyczny znajdujacy sie w poblizu schodéw z butami, torbami lub
innymi przedmiotami — ()| (odkurzacz automatyczny nie wykryje prawidtowo schodéw
i dlatego spadnie).

Robotil on kukkumisandurid treppide ja avade tuvastamiseks. Kui robot need
tuvastab, siis ta muudab suunda.

Pdérandapinna tasemeerinevuste digeks tuvastamiseks tagage, et avade, treppide
voi trepiastmete ldheduses ei oleks maas esemeid (kotte, kingi jne).

Robot on ilma esemeteta trepi lihedal | (=)

Robot on kingade, kottide v6i muude esemetega trepi lahedal . robot ei tuvasta
treppi korralikult ja kukub).
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Robotam ir nokrisanas novérsanas sensori, kas konstaté kapnes un spraugas.
Konstatejot $adus skérslus, robots maina virzienu.

Lai pareizi noteiktu gridas limenu atskiribas, parliecinieties, ka uz gridas spraugu vai
kapnu tuvuma un uz kapném neatrodas priekSmeti (somas, apavi u.c.).

Robots pie kapném, kur nav priek§metu .

Robots pie kapném, kur ir kurpes, somas vai citi priekSmeti (robots nespés pareizi
konstatét pakapienus un nokritis).

Robotas turi nuo nukritimo apsaugancius aukscio jutiklius, skirtus laiptams ir tarpams
atpazinti. Juos aptikes robotas pakeis krypt;.

Norint teisingai nustatyti grindy lygio skirtuma, jsitikinkite, kad ant grindy 3alia tarpy
ar laipty néra jokiy daikty (krepsiy, baty...).

Robotas 3alia laipty be jokiy daikty .

Robotas salia laipty su batais, krepsiais ar kitais daiktais (robotas tinkamai
neatpazins laipty ir dél to nukris).

Robot, merdivenleri ve bosluklari tespit edebilmesi icin diisme sensorlerine sahiptir.
Robot merdiven ve bosluklari tespit ettiginde yon degistirecektir.

Taban seviyesinin farkini dogru bir sekilde tespit etmek icin bosluklarin ve
merdivenlerin yaninda veya merdiven basamaklarinda herhangi bir nesne (canta,
ayakkabi...) olmadigindan emin olun.

Robot, nesnelerin olmadigi merdivenlere yakin .

Robot; ayakkabi, canta veya diger nesnelerin bulundugu merdivenlere yakin
(robot merdivenleri dogru bir sekilde algilamaz ve dolayisiyla duser).

Pobotta bacnangaktap MeH caHblnaynaphbl aHbIKTanTblH Kynay paTyukTepi
6ap. Onappbl aHbikTaFraH ke3ge poboT bafbiTbiH e3repTefi. EfeH peHreliHiH
aviblpMallbIAbIFbIH - AYPbIC  aHbiKTaybl YWiH efeHhe 6oc  opblHOAPAbIH,
bacnanpaktapablH HeMece bacnangakTapablH backbllwTapbiHaa berpe 3aTTapabiH
(cemkenep, ask KMiMaep ...) Ok eKeHiHe K83 XeTKi3iHi3.

PoboT 6erpe 3atTapbl ok bacnanfakTbiH XaHbIHAA .

Ask kniMmi, ceMkenepi Hemece backa 3aTTapbl bap bacnangakTapblH XKaHbIHAAF b

poboT (poboT GacnangakTapabl AypbIC aHbIKTaMaiabl, COHAbIKTaH Kynainabi).
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Press the button DI | to start cleaning or use Tefal Robots application.

YT106bl HaYaTb OUMCTKY, HAXKMMNTE KHOMKY D” U BOCMOJb3YNTECh NMPUSTOXKEHNEM
Tefal Robots.

Wcisnij przycisk DI | aby rozpoczac czyszczenie, lub uzyj aplikacji Tefal Robots.
Puhastamise alustamiseks DI | vajutage nuppu voi kasutage Tefal Robotsi rakendust.
Nospiediet pogu DI | lai saktu tirisanu, vai izmantojiet lietotni “Tefal Robots”.

Paspauskite mygtuka D” norédami pradéti valyti arba naudoti “Tefal Robots”
programa.

Temizlemeyi baslatmak D” icin digmeye basin veya Tefal Robots uygulamasini
kullanin.

Tazanaynbl bactay Hemece Tefal poboT konpganbacbiH navpanaHy yuliH D”
TYMMecCiH 6acbliHbI3.
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Press the button DI | again to pause cleaning. Press it again to resume the cleaning.

Yr1o0bI NPUNOCTAaHOBUTb OYNCTKY, HaXMUTE KHOMKY DI | elle pas. Y106bI BO30OHOBUTL
OUYNCTKY, HAXXMUTE ee eLle pas.

Wcisnij ponownie przycisk DI |, aby wstrzymac czyszczenie. Zréb to jeszcze raz, aby
wznowic czyszczenie.

Puhastamise peatamiseks D” vajutage uuesti nuppu. Puhastamise jatkamiseks
vajutage nuppu veel kord.

Vélreiz nospiediet pogu D” lai pauzétu tirisanu. Nospiediet to velreiz, lai atsaktu
tirisanu.

Dar karta paspauskite D” mygtuka, kad sustabdytuméte valyma. Dar karta
paspauskite, kad atnaujintuméte valyma.

Temizlemeyi duraklatmak Dl | icin digmeye basin. Temizlemeye devam etmek icin
tekrar basin.

Tazanaygbl TOKTaTy YLUiH D” TyWMeciH KkalTagaH bacbiHbi3. Tasanaynbl
XanfacTbIpy YLiH OHbl KaiTagaH bacbiHbI3.

19



—— ] [ C— ]

RU

Press the fc\i button to end the cleaning. If the robot starts the cleaning from the
docking station, it will return to the docking station.

If the cleaning cycle is finished, the robot will automatically go back to the docking
station in order to recharge its battery.

If the battery is empty although there is still some area uncleaned, the robot will go
back to the docking station to recharge.

As soon as the battery is recharged completely, the robot will automatically resume
its cleaning cycle where it stopped.

YTto6bl 3aBepLWNTb OUMCTKY, HaKMUTE KHOMKY Q Ecnn poboT-nbinecoc HauHeT
OUMCTKY C3apAJHON CTaHLUW, OH BEPHETCA Ha Hee.

Mo 3aBepLEHUN LUKSA OUYUCTKM POOOT-MbINIeCOC aBTOMATUYECKU BEpPHETCA Ha
3apPAAHYI0 CTaHUMIO, YTOObI 3aPAANTL aKKYMYNIATOP.

Ecnu akkymynatop paspsAanTcs Ao 3aBeplieHns YOopKu, poboT-Mbiiiecoc BepHeTCs
Ha 3apALHYI0 CTaHLMIO ANA NOA3APAAKN.

Korma akkymynaTtop MOMHOCTbIO 3apsAAUTCA, POOBOT-MbIIECOC aBTOMATUYECKNU
BO306OHOBUT LIKIT OYMCTKM C TOFO MECTa, FAe OH OCTAaHOBWIICS.
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Nacisnij przycisk Q aby zakonczy¢ czyszczenie. Jesli odkurzacz automatyczny
rozpocznie odkurzanie ze stacji dokujacej, powrdci do niej po zakonczeniu pracy.

Po zakoniczeniu cyklu czyszczenia odkurzacz automatycznie wréci do stacji dokujacej
w celu natadowania akumulatora.

Jesli akumulator jest roztadowany, odkurzacz automatyczny wrdci do stacji dokujacej
w celu natadowania nawet wtedy, gdy nie oczyszczono niektérych miejsc.

Po catkowitym natadowaniu akumulatora odkurzacz automatyczny wznowi cykl
czyszczenia w miejscu, w ktérym go przerwat.

Puhastamse Q |I6petamiseks vajutage nuppu. Kui robot alustab puhastamist
dokkimisjaamast, naaseb ta dokkimisjaama.

Kui puhastustsiikkel on |6ppenud, Idheb robot aku laadmiseks automaatselt tagasi
dokkimisjaama.

Kui aku on tiihi ja moéni piirkond on jadnud puhastamata, laheb robot aku laadimiseks
tagasi dokkimisjaama.

Kohe, kui aku laadimine on |6ppenud, jatkab robot automaatselt

puhastuststiklit sealt, kus see pooleli jai.

Nospiediet Q pogu, lai beigtu tiriSanu. Ja robots sak tirisanu no dokstacijas, tas
atgriezisies dokstacija.

Ja tirisanas cikls ir pabeigts, robots automatiski dosies atpakal uz dokstaciju, lai
uzladétu akumulatoru.

Ja akumulators ir izladé&jies, lai gan vel ir palikusas netiritas zonas, robots dosies
atpakal uz dokstaciju, lai uzladétu akumulatoru.

Tiklidz akumulators bus pilniba uzladéts, robots automatiski atsaks savu tirisanas
ciklu, no tas vietas, kur tas apstajas.
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Paspauskite Q mygtuka, kad baigtuméte valyma. Jei robotas pradeda valyma nuo
jkrovimo stotelés, jis grj$ j jkrovimo stotele.

Kai valymo ciklas bus baigtas, robotas automatiskai grj$ j jkrovimo stotele, kad jkrauty
akumuliatoriy.

Jei akumuliatorius i$sikrové, taciau dar ne viskas yra iSvalyta, robotas grj$ j jkrovimo stotele,
kad jsikrauty.

Kai tik akumuliatorius bus visiskai jkrautas, robotas automatiskai atnaujins valymo cikla
ten, kur sustojo.

Temizlemeyi Q sonlandirmak icin digmeye basin. Robot, temizleme islemine sarj
istasyonunda baslarsa sarj istasyonuna geri déner.

Temizleme donguist bittiginde pilini yeniden sarj etmek icin robot otomatik olarak sarj
istasyonuna geri doner.

Hala temizlenmemis bir alan olmasina ragmen pil bossa robot sarj olmak icin sarj
istasyonuna geri doner.

Pil tamamen sarj oldugunda robot otomatik olarak temizleme déngusiine kaldigi yerden
devam eder.

Tazanaygbl asKray yLiH Q TyiMeciH bacbiibI3. Erep poboT Tazanaynbl KoHAbIPY
CTaHUMsICbIHaH 6acTaca, on KanTafaH KOHAbIPY CTaHLMSACbIHA opanagbl.

Erep Tasanay umkni asktanfaH 6onca, poboT baTapesicbiH KaliTa 3apsaTay yLiH
aBTOMaTTbl TYPAE KOHAbIPY CTaHUMSACbIHA opanaabl.

Erep 6aTapes 3apsabl TaycbiiFaH bosica xaHe ani bipas xxep TazananbaraH bosnca,
poboT KanTa 3apsfTay YLWiH KOHAbIPY CTaHLMsACbIHA opanabl.

Batapesa TonbifbIMeH KalTa 3apsifiTanfaHHaH KeWliH poboT aBTOMAaTTbl Typhe
TOKTaraH >XepiHeH bacTan Tasanay bargapnamachiH XKanfacTblipagbl.
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To fully benefit all the possibilities of your robot, download the free app “Tefal Robots”
(you can use the QR code above to find it on AppStore or Google play) on your
smartphone. Just follow the instructions in the application to enjoy the robot!

Yto6bl BOCNONb30BaTbCA BCEMU  QYHKUMOHANbHBIMK  BO3MOXHOCTAMK poboTa-
MblNIeCcoca, 3arpy3nTe Ha CBOI cMapThoH becnnaTHoe npunoxeHune Tefal Robots (uTo6bI
HawTu ero B AppStore nnv Google Play, ncnonb3yinte QR-Kog, yKa3aHHbI Bbilue). YTobbl
Nerko ynpasnATb POGOTOM-MbIIECOCOM, CIEAYITE MHCTPYKLMAM B NMPUIIOXKEHN.

Aby w petni wykorzystac¢ wszystkie mozliwosci odkurzacza automatycznego, pobierz
bezptatng aplikacje ,Tefal Robots” (mozna jg znalez¢ w AppStore lub Google Play za
pomoca kodu QR) na swdj smartfon. Postepuj zgodnie z instrukcjami w aplikacji, aby
wykorzystac caty potencjat robotal

Roboti koéigi funktsioonide taielikuks kasutamiseks laadige oma nutitelefoni alla tasuta
rakendus Tefal Robots (Ulalolev QR-kood aitab seda App Store'is voi Google Plays leida).
Jargige roboti kasutamiseks rakenduses esitatavaid juhiseid.

Lai pilniba izmantotu visas robota iespéjas, lejupieladéjiet bezmaksas lietotni “Tefal
Robots” sava viedtalruni (varat izmantot augstak redzamo QR kodu, lai atrastu
to veikala "AppStore” vai “Google play”). Veiciet lietotné noraditas darbibas un
izmantojiet robota iespéjas!

Norédami visapusiskai iSnaudoti visas roboto galimybes, iSmaniajame telefone
atsisiyskite nemokama programéle ,Tefal Robots” (galite naudoti auks¢iau esantj QR
koda, kad rastuméte jg ,AppStore” ar ,Google Play”). Tereikia laikytis programéléje
pateikiamy instrukcijy, kad galétuméte patogiai naudotis robotu!

Robotunuzun sundugu tiim olanaklardan yararlanmak icin akilli telefonunuza “Tefal Robots”
Ucretsiz uygulamasini indirin (uygulamayi AppStore veya Google Play'de bulmak icin
yukaridaki QR kodunu kullanabilirsiniz). Uygulamadaki talimatlara uyun ve robotunuzun
keyfini ¢ikarin!

PoboTTbiH Bapnblk MyMKIHAIKTEPIH TONbIFbIMEH NaiAanaHy ywiH cmapTdoHra «Tefal
poboTTapbl» TeriH KonaaHbacbiH xykTen anbiHbi3 (oHbl AppStore Hemece Google play
aykeHinge Taby yuwi xorapbigarbl QR KoaThl naiganaHyra 6onagsl). Po6oTran nassart
any ywiH kongaHbaparbl HyckaynapAabl OpbIHAAHbI3!
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WIFI | NO

When the is flashing slowly, the device is waiting for connection.

When the
When the

is flashing rapidly, the device is connecting WIFI.
is normally set on, the device is connected.
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RU
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Ecnn nHgmkatop MeAJIEHHO MUTaeT, yCTPOMCTBO OXKUAAET NOAKIIOUEHNS.

Ecnn nHpgukatop
Ecnn nnpgukatop

ObICTPO MUraeT, yCTPONCTBO Noaktoyvaetca K cetu Wi-Fi.

ol
-
= g

o ropuT, yCTPOUCTBO NOAK/IHOYEHO.

PL

Gdy kontrolka wolno miga, urzadzenie czeka na potaczenie.

Gdy kontrolka
Gdy kontrolka

szybko miga, urzadzenie taczy sie z siecig Wi-Fi.
Swieci Swiattem ciagtym, urzadzenie jest potaczone.
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ET
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Aeglaselt vilkuv

v indikaator naitab, et seade ootab Uhenduse loomist.
Kiire’I‘Q/iIkuv % indikaator nitab, et seade loob ihendust WiFi-vérguga.
Kui = indikaator on tavapéraselt sisse liilitatud, on seade tihendatud.

LV

)

G~

—

a gaismas indikators Iéni mirgo, ierice gaida, lai izveidotu savienojumu.

—

a
a

gaismas indikators mirgo atri, ierice veido savienojumu ar Wi-Fi.

0
=
o
% gaismas indikators deg nemirgojot, ierice ir izveidojusi savienojumu.

—

LT

indikatoriaus lemputé létai mirksi, jrenginys laukia prijungimo.

indikatoriaus lemputé mirksi greitai, jrenginys jungiasi prie WIFI.

=
=
% indikatoriaus lemputé veikia jprastai, prietaisas yra jjungtas.

TR

gosterge lambasi yavasca yanip soniiyorsa cihaz baglanti icin bekliyordur.

gosterge lambasi hizlica yanip séniiyorsa cihaz Wi-Fi'a baglaniyordur.
gosterge lambasi normal bir sekilde yaniyorsa cihaz baglanmistir.

KK

WHAMKATOPbI LUaMbIHbIH XblagaM XbinbiabikTaybl KypbuiFbiHbiH WIFI >xeniciHe
KOCBUTbIM XaTKaHbIH bingipesi.

% MHAMKATOPbI LWaMbl 9[ieTTe KaHbIN TypraH/a KypbinFbl KOChIbIN TypraHbiH bingipeai.
24
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To clean the charging contact switch off the robot and turn it upside down. Then use
a dry cloth to wipe them. Do not scrub with oil. Clean the charging contact once a
week.

Y106bl OUMCTUTD KOHTAKTHbIE MIACTVHbI, BbIK/OUMTE POOOT-MbINIECOC 1 NepeBEPHMTE
ero. 3ateM NpoTpuUTe NIACTUHbI CYXOW TKaHbto. He npotupanTte maciom. OunianTe
KOHTaKTHbIE MAacTHbI OAWH pa3 B HeZENHo.

Aby wyczysci¢ wtyk tadowania, wytacz odkurzacz i obré¢ go spodem do gory.
Nastepnie przetrzyj wtyk suchg Sciereczka. Nie czy$¢ wtyku olejem. Wtyk tadowania
nalezy czyscic raz w tygodniu.

Laadimiskontakti puhastamiseks llitage robot vilja ja podrake tagurpidi. Seejarel piihkige
kontakt kuiva riidelapiga puhtaks. Arge hédruge 6liga. Puhastage laadimiskontakti kord
nadalas.

Lai notiritu uzlades kontaktu, izslédziet robotu un apgrieziet to otradi. Tad ar sausu
dranu noslaukiet kontaktus. Neberziet ar ellu. Uzlades kontaktu tiriet reizi nedéla.

Norédami isvalyti jkrovimo kontakta, iSjunkite robotg ir apverskite jj. Tada sausa
Sluoste nuvalykite kontakta. Neisriebaluokite. Karta per savaite iSvalykite jkrovimo
kontakta.

Sarj temas noktalarini temizlemek icin robotu kapatin ve ters ¢evirin. Ardindan
silmek icin kuru bir bez kullanin. Yag ile ovalamayin. Sarj temas noktalarini haftada
bir kez temizleyin.

3apsiiTay KOHTaKTICiH Tazanay yLWiH poboTTbl eLWipin, OHbl TOHKEpPIN ayAapbliHbI3.
CopaH KeliH onapAbl CypTy YLWiH Kypfak MaTaHbl MaifanaHbiHbi3. Mainan
KblpMaHbI3. 3apaaTay KOHTaKTiCiH anTacklHa bip peT TazanaHbi3.
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To empty the dust box, lift the dust box handle and take out the dust box. Open the dust box
cover from the top to empty it. Pull out the filter frame to remove the pleated filter

Clean the filters with the cleaning tool.
Tap the pleated filter gently over a garbage bin to shake off the dust. Do not clean it with water.

Rinse the pre-filter with water. Let it out to dry 12h. When the items are cleaned, place them back
into the dustbox: combine the 2 filters together, insert the right side of the filter in the space
provided for that purpose and then push on the filter to insert it properly in the dustbox cover.
Place back the dustbox into the robot.

Y106bI OUMCTUTL MbINECOOPHMK, MOAHMMWTE PYUKy Ha poOOOTe-Mbliecoce 1 U3BMEKUTE
nblnec6opHUK. OTKPOITE KPbIWKY MblnecbopHrKa CBEPXY. BbiTAHWMTE pamy ¢unbTpa, uTobbI
CHATb rodpUpPOoBaHHbIN GUALTP.

AKKypaTHO nocTyunTe rodpupoBaHHbIM GUILTPOM MO MYCOPHOMY Befpy, UToObl CTPAXHYTb
MbiNb, U UCMONb3YNTE NHCTPYMEHT ANA OUYNCTKW. He npombiBaliTe ero BOJOW.

Mpomoiite GunbTP NpefBapuUTENiIbHON OUYNCTKI (pamy ¢unbTpa) Bogow. [laiite emy BbICOXHYTb
B TeueHue 12 yacos. [ocne oUnCTKM BCex AeTaneit MoMecTuTe nx o6paTHO B MblecOOPHNIK:
coeguHuTe 2 GUNbTPA, BCTaBbTE NPaByio CTOPOHY GUbTPa B CNeLnanbHO OTBeeHHOE )18 3TOro
MECTO 1 HaXKMUTE Ha GUIbTP, YTOObI NPaBUIbHO YCTAHOBUTL Er0 B KPbILLKY MbliiecOOpHIKa.

YcTaHoBMTE NblIeCcOOPHMK 06paTHO B POOOT-MNbIIECOC.
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Aby oprézni¢ pojemnik na kurz, podnies uchwyt na odkurzaczu i wyjmij pojemnik na kurz.
Otworz pokrywke pojemnika na kurz od géry, aby go opréznic. Wyciagnij rame filtra, aby wyjaé
filtr faldowany.

Delikatnie postukaj filtrem o pojemnik na $mieci, aby strzasna¢ kurz oraz uzyj narzedzia do
czyszczenia. Nie czy$¢ go woda.

Optucz rame filtra woda. Pozostaw ja do wyschniecia na 12 godzin. Po wyczyszczeniu tych
elementéw umiesc je z powrotem w pojemniku na kurz: potacz ze sobg oba filtry, umies¢
odpowiednig strone filtra w przeznaczonym do tego miejscu i docisnij, aby poprawie
zamontowac filtr w pojemniku na kurz.

W16z pojemnik na kurz z powrotem do odkurzacza automatycznego.

Tolmukasti tlihjendamiseks tdstke roboti kdepide lles ja votke tolmukast valja. Tolmukasti
tiihjendamiseks avage selle (ilaosas asuv kate. Kurdfiltri eemaldamseks tdmmake filtri raam
vilja.

Koputage kurdfiltrit 6rnalt priigikasti kohal, et tolmu maha raputada ja kasutage puhastamise
abivahendit. Arge puhastage filtrit veega.

Loputage eelfiltrit (filtriraami) veega. Laske filtril 12 tundi 6hu kdes kuivada. Kui osad on
puhastatud, asetage need tagasi tolmukasti: thendage mélemad filtrid, sisestage filtri parem
pool selleks ettendhtud kohta ja liikake seejarel filter korralikult tolmukasti kaane sisse.

Asetage tolmukast tagasi roboti sisse.

Lai iztuksotu putek|u tvertni, paceliet rokturi, kas atrodas uz robota, un iznemiet putekl|u tvertni.
Atveriet putek|u tvertnes vaku no augsas, lai to iztukSotu. Izvelciet filtra rami, lai varétu iznemt
gofréto filtru.

Viegli uzsitiet pa gofréto filtru, turot to virs atkritumu tvertnes, lai nokratitu puteklus un
izmantotu tirisanas riku. Netiriet to ar Gdeni.

Izskalojiet prieksfiltru (filtra rami) ar Gdeni. Laujiet tam 12 stundas zat. Kad visi elementi ir iztiriti,
ievietojiet tos atpakal puteklu tvertné: salieciet kopa 2 filtrus, ievietojiet filtra labo pusi Sim
nolikam paredzétaja vieta un tad uzspiediet uz filtra, lai to pareizi ievietotu putek|u tvertnes
vaka.

levietojiet puteklu tvertni robota.

Norédami istustinti dulkiy dézute, pakelkite ant roboto esancig rankeng ir iSimkite dulkiy
dézute. Atidarykite dulkiy dézutés dangtj i$ virsaus, kad jg istustintuméte. IStraukite filtro réma,
kad pasalintuméte klostuota filtra.

Svelniai pakratykite klostuota filtrg vir$ $iuksliy dézés, kad ispurtytuméte dulkes, ir idvalykite
naudodami valymui skirta jrankj. Nevalykite jo vandeniu.

Praskalaukite pirminj filtrg (filtro rémg) vandeniu. Palikite juos dziGti 12 valandy. ISvale detales
sudékite jas atgal j dulkiy dézute: sujunkite 2 filtrus, desiniaja filtro puse jstatykite j tam skirta
vieta ir tuomet jstumkite filtra, kad jis tinkamai jsistatyty j dulkiy dézutés dangtj.

|dékite dulkiy déZute j robota.
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Toz haznesini bosaltmak icin robotun Uzerindeki kolu kaldirin ve toz haznesini ¢ikarin. Toz
haznesini, kapagini Ustten acarak bosaltin. Filtre gévdesini cekerek pilili filtreyi ¢ikarin.

Tozu bosaltmak icin pilili filtreye bir ¢cdp kutusunun tzerinde hafifce vurun. Suyla temizlemeyin.
On filtreyi (filtre cercevesi) suyla durulayin. 12 saat boyunca kurumaya birakin. Parcalar

temizlendiginde toz haznesine geri takin: 2 filtreyi birlestirin, filtrenin sag tarafini kendisine
ayrilan alana yerlestirin ve ardindan filtreyi iterek toz haznesinin kapagina dogru sekilde takin.

Toz haznesini robotun icine geri yerlestirin.

LaH>xawiriH bocaTy ywiH poboTTafFbl TYyTKaHbl KeTepiM, LWaH XaLWUIriH WblFapbin anbiHbI3.
LLlaK >xawiriHi{ kaknafblH 6ocaTy YLWiH OHbl >KOFapblhaH albiHbl3. KeHipaekTeHreH
CY3TiHI any YLiH CY3TiHiH XaKTayblH TapTbIN WblFapbiHbI3.

LWaKabl wankan whelFapy YLWiH KOKbIC >KaLWIriHiH YCTiHAEr KeHipAeKTeHreH Cy3riHi
aKbIpbIH TYPTiHI3 XoHe Ta3anay KypasblH KonaaHblHbI3. OHbl CyMeH Ta3afnaMaHbi3.
Anpbiv ana Tasanay cysricit (cyari xakTaybiH) cymeH waibiHbi3. OHbl 12 caraTka
KenTipin KOWbIHbI3. 3neMeHTTep TasanaHfaHHaH KelWiH onapabl KanTafjaH LWax
XKaLWIiriHe canblHbI3: 2 cy3riHi BipikTipin, cy3riHiH OH >afblH OCbl MakcaTka apHaffaH
OpbIHFa CaNblHbI3, COAAH KEeMiH OHbI LaH XaLWIiriHiH KaknafbiHa AypPbIC Cany YLUIH CY3riHi
BacbIHbI3.

LLlaH xawwiriH poboTka KarTagaH cablHbI3.
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Remove the dustbox to have access to the ON/OFF button and turn the power switch OFF (0).
Unlock the brush guard using the 2 lockers.

M3Bneknte I'IbII'IEC60pHI/IK, yTOObI nonyunTtb [OCTyNn K KHOMKe BKOYeHmA/
BbIK/IIOUYEHNA, Y OTKITIOUMTE NUTaHKe (nonoxeHue «0»).

PazbnokupyiTe 3aluTy WETKM C MOMOLLbIO ABYX PUKCATOPOB.

Wyjmij pojemnik na kurz, aby mie¢ dostep do przycisku WLACZANIA/WYLACZANIA i
WYLACZ zasilanie (0).
Odblokuj ostone szczotki za pomoca 2 blokad.

Eemaldage tolmukast, et pddseda ligi sisse-/valjaliilitamise nupule ja viige toiteldliti
asendisse OFF (0).

Avage harjapiire kahe lukusti abil.

Iznemiet putek|u tvertni, lai varétu pieklit IESLEGSANAS/IZSLEGSANAS pogai, un
parslédziet sleédzi pozicija “OFF” (0) (Izslégts).
Atblokéjiet birstes aizsarga 2 fiksatorus.

ISimkite dulkiy dézute, kad galétuméte pasiekti jjungimo / iSjungimo mygtuka, ir
iSjunkite maitinimo jungiklj (0).
Naudodami 2 fiksatorius atrakinkite sluoteliy apsauga.

ACMA/KAPATMA digmesine erismek icin toz haznesini ¢ikarin ve gii¢ digmesini
KAPALI (0) konuma getirin.

2 kilidi kullanarak firca muhafazasinin kilidini acin.

KOCY/BLUIPY TyiiMeciHe Kon >KeTKi3y YLiH WaH >KaLWiriH WhiFapbin anbim, KyaTt
KockbiwbiH BLLIPYII (0) kyiiHe KOMbIHbI3.

2 KYNbINTbl NarganaHbIn KbiIWaKTblH KOPFaHbIC TOPbIHbIH KY/MbIH allblHbI3.
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Remove the brush guard, and pull out the brush.

Clean the brush with the cleaning tool: use the blade side (to cut the hair) and the brush
side (to remove them) doing movements from the top to bottom. You can take off the tips
of central brush by pulling them in order to remove hairs that could be stuck in this part.

CHMMUTE 3aLLUTY LETKUN 1 N3BNIEKUTE LLETKY.

OunctnTe WeETKy MHCTPYMEHTOM AN OYMCTKU: WCMOSb3yiTe ne3Bue, YTobbl cpesatb
BOJNIOCHI, Y KWUCTOUKY, YTOObl yAanuTb WX, ABWrascb CBepXy BHU3. Bbl MoxeTe CHATb
LieHTpasibHYIO LWETKY, MOTAHYB 3a ee KOHUYUKM, YTOObI yAanMTb BONOCKM, 3aCTPABLUME B HEI.

Wyjmij ostone szczotki i wyciagnij szczotke.

Wyczys¢ szczotke za pomoca narzedzia do czyszczenia — ostra czescia, aby odcigé wtosy,
i szczotka, aby je usuna¢, wykonujac ruchy od géry do dotu. Mozesz zdja¢ koncowki z
srodkowej szczotki, wyciagajac je, aby usunac zaplatane wtosy.

Eemaldage harjapiire ja tdmmake hari vilja.

Pulire la spazzola con il lato lama (per tagliare i capelli) e il lato spazzola (per rimuoverli) con
movimenti dall'alto verso il basso. Tirare le punte della spazzola centrale per estrarle e rimuovere
eventuali capelli rimasti incastrati.

Nonemiet birstes aizsargu un izvelciet birsti.

Tiriet birsti ar tiriSanas riku: izmantojiet asmens pusi, lai pargrieztu matus, un sukas pusi, lai
tos nonemtu, veicot kustibas no augspuses uz leju. Varat nonemt centralas sukas galus, tos
pavelkot; tada veida varat nonemt matus, kas varétu but iestrégusi saja detala.

Nuimkite Sluotelés apsauga ir istraukite Sluotele.

Nuvalykite Sluotele valymui skirtu jrankiu — gelezte perpjaukite jstrigusius plaukus, o
Sepediu juos pasalinkite judesiais i$ virsaus j apacia. Galite nuimti centrinio Sepetélio
galiukus juos patraukdami, kad pasalintuméte Sioje dalyje jstrigusius plaukus.

Firca muhafazasini ¢ikarin ve fircayi disari cekin.

Fircayl temizleme aparatiyla temizleyin: Bicak tarafi (saglar kesmek icin) ve firca tarafina (bunlari
cikarmak icin) yukaridan asagiya dogru hareketler yaptirarak temizleyin. Orta fircanin uglarina
sikismis olabilecek tiiyleri almak icin fircanin uglarini cekerek cikarabilirsiniz.

K,bIJ'ILIJaKTbIH KOpPFaHbIC TOPbIH anbln, KbJIWAaKTbl TapTbIN WblFapbliHbI3.

KbnwakTel Tazanay KypanbIMeH Ta3anay yLUiH: XXoFapbliaH TOMeH kapai Ko3FanbicTapibl
OpblHAAY apKbiibl TYFiH Kecy YLWiH Mblllak XafblH XaHe onaphbl anbin TacTay YLiH
KbUILLIAK XaFblH NaaanaHbiHbi3. Ockl BenikTe Typbin Kanybl MyMKiH TYKTepAi afibin Tactay
YLUiH OpTanblK KbIILWAKTbIH YLUTapbIH ONapAbl TapThin WhiFapyFa bonagsl.

32

EN

RU

PL

ET

LV

LT

TR

KK

mumh.

Put the brush and the brush guard back. Make sure that the rectangle part at the tip
of the brush is in place. Lock the brush guard with the 2 lockers.

YcTaHOBUTE LLETKY 1 3aLUKTY LETKN Ha MecTo. YOeamuTech, YTo NPsIMOYrosibHas YacTb
Ha KOHY/KeE LIETKMN YCTaHOBJIEHA Ha MeCTO. 3a|<per|v|Te 3alnTy LWETKM C MOMOLbIO
IBYX GMKCaTOpPOB.

Wt6z z powrotem szczotke i ostone szczotki. Upewnij sie, ze prostokatna czes¢ na
koncu szczotki znajduje sie na swoim miejscu. Zablokuj ostone szczotki 2 blokadami.

Asetage hari ja harjapiire tagasi. Veenduge, et harja otsas asuv kummidetail oleks
oma kohal. Lukustage harjapiire kahe lukusti abil.

levietojiet birsti un birstes aizsargu atpakal vieta. Parliecinieties, ka taisnstura detala
birstes gala atrodas vieta. Ar abiem fiksatoriem nostipriniet birstes aizsargu.

|statykite Sluotele ir Sluotelés apsauga atgal. Jsitikinkite, kad staciakampé dalis
Sepetélio gale yra savo vietoje. Uzfiksuokite Sluotelés apsaugq 2 fiksatoriais.

Fircayi ve firca muhafazasini geri takin. Fircanin ucundaki dikdértgen parcanin yerinde
oldugundan emin olun. Firca muhafazasini 2 kilitle kilitleyin.

Kbinwak neH Kpiawak KopFaHbICbIH Kepi OpHblHa casbiHbl3. KbUlWakTbiH yWbIHAAFbI

TikTOpTOYpbIW BeniriHiH OpHbIHAA eKeHiHe Ke3 >ETKIi3iHi3. 2 KylbiNneH KbINWaKTbiH
KOPFaHbIC TOPbIH Ky/bINTaHbI3.
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To clean side brush, remove it by unclipping it and use a cleaning brush to clean the
side brush and the entanglements in the slot of the side brush. Clean side brushes
once a month.

YT06bl 0UMCTUTL BOKOBYIO LLIETKY, Pa30OKMpYITe ee, a 3aTeM CHUMUTE U OUUCTHTE ee
C MOMOLLBIO KNCTOYKM AN OUUCTKM. TakKe MpoUncTuTe TPYAHOAOCTYMHbIE MecTa B
oTBepCTUM BOKOBOM LWeTKN. OunLiaiTe 6OKOBbIE LLETKM OfIVIH Pa3 B MeCSLI.

Aby wyczysci¢ szczotke boczng, zdejmij ja, zwalniajac zaciski, i za pomoca szczotki
wyczys¢ szczotke boczng oraz elementy zaplatane w jej szczelinie. Szczotki boczne
nalezy czyscic raz w miesiacu.

Kiilgharja puhastamiseks tdmmake see eemaldamiseks lahti ning puhastage puhastusharja
abil kiilghari ja kilgharja pilu sinna takerdunud véérkehadest. Puhastage kilgharju
kord kuus.

Lai iztiritu sanu birsti, atskravéjiet un nonemiet to un ar tirisanas suku notiriet sanu
birsti un netirumus, kas iekérusies sanu birstes sprauga. Sanu birstes tiriet reizi ménesi.

Norédami isvalyti Sonine Sluotele, nuimkite ja ir valymo Sepetéliu nuvalykite Sonine
$luotele ir Soninés 3luotelés angoje jstrigusius neSvarumus. Sonines luoteles valykite
kartg per ménesj.

Yan fircayl temizlemek icin klipsini acarak cikarin ve bir temizleme fircasi kullanarak
yan fircayi ve yan fircanin yuvasina dolanan nesneleri temizleyin. Yan fircalari ayda bir
temizleyin.

ByWip KbinlwafFbiH Ta3anay yLiH OHbl KbICbhIM LeLLiM, Ta3anay KbllLaFblH KO AAHbIM,
ByRip KbINLWaKTbl XaHe Bynip KbINLWaKTbIH Y[l bIFbIHAAFbI OpaMapAbl TazanaHbl3.
ARbiHa bip peT bylip KbialwafFbiH Ta3anaHbl3.
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Replace lateral brushes every 6 months. Throw away the old brushes and replace
them with new ones. Clip the new brushes on the robot.

3ameHANTe GOKOBbIE LWETKM KaXable WecTb MecsLeB. BblbpocbTe cTapble WEeTKU U
3aMeHUTe NX HOBbIMI. 3aKpenuTe HOBble LWETKN Ha poboTe-nblnecoce.

Szczotki boczne nalezy wymieniaé co 6 miesiecy. Wyrzu¢ stare szczotki i wymien je na
nowe. Przymocuj nowe szczotki do odkurzacza za pomoca zaciskéw.

Vahetage kiilgharjad iga 6 kuu tagant vélja. Visake vanad harjad &ra ja vahetage
uute vastu. Kinnitage uued harjad roboti kiilge.

Ik péc 6 ménesiem nomainiet sanu birstes. Izmetiet vecas birstes, nomainot tas ar
jaunam. Piestipriniet jaunas birstes pie robota.

Sonines 3luoteles keiskite kas 6 ménesius. I53meskite senas $luoteles ir pakeiskite jas
naujomis. Pritvirtinkite naujas Sluoteles prie roboto.

Yan fircalar 6 ayda bir degistirin. Eski fircalari atin ve yenilerini takin. Yeni fircalari
robota klipsleyin.

6 ail caWblH ByMip KblNWaFblH aybICTbIpbiHbI3. Ecki KblawakTaphbl AaKTbipbin
TacTan, OpHblHA XaHanapblH canbliHbl3. PoboTKa KaHa KblnlakTapabl CaNbliHbl3.
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To clean the wheels, clean the front, left and right wheels once a month. The wheel
shaft may be entangled by hair, cloth strips, etc. so please clean it in time.

YTto6bl NoAepKMBaTb YMCTOTY, OUMLLaliTe KoJleca (MepedHee, eBOE U NMPaBOE) OAUH
pa3 B mecsl. Ha Ban Koneca MOryT HamaTbiBaTbCA BOJIOChI, HATKW 1 APYron Mycop,
NMO3TOMY €ro criefyeT CBOEBPEMEHHO OUMLLATD.

Przednie, lewe i prawe koto nalezy wyczyscic¢ raz w miesigcu. Watek kota moze zostac
zablokowany przez wtosy, paski tkanin itp., dlatego nalezy go czysci¢ regularnie.

Rataste puhastamiseks puhastage esiratast ning paremat ja vasakut ratast kord kuus.
Rattavolli kiilge voivad takerduda juuksekarvad, riideribad jms, mistéttu tuleb see
kindlasti digeaegselt puhastada.

Lai riteni butu tiri, tiriet priek3&jo, kreisas un labas puses riteni reizi menesi. Uz ritena
ass var satities mati, diegi u.c., tapéc tiriet to savlaicigi.

Valykite priekinj, kairj ir desinj ratukus kartg per ménesj. Apie ratuko asj gali prisivelti
plauky, audiniy sialy ir pan., todél isvalykite laiku.

Tekerleklerin temiz olmasini saglamak icin 6n, sol ve sag tekerlekleri ayda bir temizleyin.
Tekerlek safti sac, iplikcik vb. nedeniyle sikisabilir, bu nedenle liitfen tekerlekleri zamaninda
temizleyin.

[loHFanakTapblH Tasanay yWiH anfblHfbl, CON XaHEe OH XaK AOHFanakTapblH alblHa
Bip pet Tazanan TypbiHbI3. [oHFanak biniriHe Tyk, MaTa >onakTapbl XaHe T.6. opanbin
Kanybl MyMKiH, COHLLbIKTaH OHbl yaKbITblbl Ta3anan TypblHbI3
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It is recommended that every week, a dry cotton cloth should be used to carefully
wipe its laser window and sensor to prevent dust accumulation, which will affect the
performance of the product.

Y106bl 3PpPeKTMBHOCTL PoOOTa-MNbislecoca He CHMXKanacb BCeACTBME HAKOMMeHMA
MblIM, PEKOMEHIYETCA KaxAyl Hefenio TLWaTelbHO NPOTUpaTb Kamepy, OKOLUKO
nasepa 1 JaTuymK Cyxoln XNONKOBOW TKaHbIO.

Zaleca sie, aby co tydzien wyciera¢ jego kamere i okienko lasera sucha sciereczka, aby
zapobiec gromadzeniu sie kurzu i obnizeniu sprawnosci dziatania produktu.

Soovitatav on kord nadalas plihkida kuiva puuvillase riidelapiga ettevaatlikult le
roboti kaamera ja laseriaken, et neile ei koguneks tolmu, mis hakkab toote joudlust
mojutama.

lesakam katru nedélu ar sausu kokvilnas dranu uzmanigi noslaucitierices kameras un lazera
lodzinu un sensorus, lai uz tiem nesakratos putekli, kas var ietekmét ierices veiktspéju.

Rekomenduojama kas savaite su sausa medvilnine sluoste kruopsciai nuvalyti kamera,
lazerio anga ir jutiklj, kad ant jy nesikaupty dulkés, kurios kenkia produkto veikimui.

Uriiniin performansini etkileyecek toz birikmesini énlemek amaciyla
her hafta kamera, lazer penceresini ve sensorlerini dikkatli bir sekilde
silmek icin kuru bir pamuklu bez kullanilmasi énerilir.

BHIMHIH >XXyMbICbIHA 8Cep eTeTiH WaHHbIH XXMHanyblH bonablpMay yLiH anTacbiHa

KypFak MakTaflaH XacanfaH MaTaMeH OHblH KaMepachlH MeH Jla3eprlik Tepe3eciH
>KoHe JaTYMKTEpPiH MyKUSAT CYpTin any yCbiHbINaAb!.
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Component

Cleaning the component

Replacing the component

Dust collector

After each use

Not applicable

Filter Once a week Twice per year
Brush Once a week If required
Charging base Once a week Not applicable

Fall sensors Once a week Not applicable
Wheels Once a month Not applicable
Side brush Once a month Twice per year
r
KomnoHeHT OyuncTKa KOMMOHEHTa 3ameHa KOMMOHEeHTa
Mbinec6opHUK ocne kaxaoro HenpumeHumo
NCMoNb30BaHNsA
QunbTp OpaviH pa3 B Hegento [lBa pasza B rog
LLleTka OpuH pas B Hegento Mpwn HeobxoaMMOCTY
3apAgHasa cTaHuumA OpnviH pas B Hegenio HenprmeHumo
[atunkn nageHna OpnviH pas B Hegento HenpumeHumo
Koneca OpuH pa3s B mecaAul HenpumeHumo
L bokoBas weTka OpuH pa3s B mecaAu [Ba pa3a B rog
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([ Czesc Czyszczenie czesci Wymiana czesci A
Pojemnik na kurz Po kazdym uzyciu Nie dotyczy
Filtr Raz w tygodniu Dwa razy w roku
Szczotka Raz w tygodniu W razie potrzeby
Baza fadujaca Raz w tygodniu Nie dotyczy
Czujniki upadku Raz w tygodniu Nie dotyczy
Kofa Raz w miesigcu Nie dotyczy
g Szczotka boczna Raz w miesigcu Dwa razy w roku y
( )
Osa Osa puhastamine Osa vahetamine
elnukeauia Parast igat kasutuskorda Ei rakendu
Filter Kord nadalas Kaks korda aastas
Hari Kord nadalas Vajadusel
Laadimisalus Kord nadalas Ei rakendu
Kukkumisandurid Kord nadalas Ei rakendu
Esiratas Kord kuus Ei rakendu
Harja pead Kord kuus Kaks korda aastas y
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Detala

Detalas tiriSana

Detalas nomaina

Putek|u savacéjs

Péc katras lietosanas

Neattiecas

Filtrs Reizi nedéla Divas reizes gada

Birste Reizi nedéla Ja nepieciesams
Uzlades baze Reizi nedéla Neattiecas
Krituma sensori Reizi nedéla Neattiecas
Priekséjais ritenis Reizi ménesi Neattiecas

Birstes galvas Reizi ménesi Divas reizes gada

Kypampac 6eniri

Kypampac 6eniriH Tasanay

Parca Parcanin temizlenmesi Parcanin degistirilmesi h
Toz toplayici Her kullanim sonrasinda Gegerli degil
Filtre Haftada bir Yilda iki kez
Firca Haftada bir Gerekirse
Sarj tabani Haftada bir Gegerli degil
Disme sensorleri Haftada bir Gegerli degil
Tekerlekler Ayda bir Gegerli degil
Yan fircalar Ayda bir Yilda iki kez y
~

Kypampac 6eniriH aybiCTbIpy

LLlaH >nHaFbILW

Opbip nalpanaHynaH

KonpgaHbinmangbl

KeniH
Cyari AnTtacblHa bip peT KbinbiHa eki peT
Kbinwaxk AnTtacblHa 6ip peT KaxeT bonca

3apsifaTay Herisi

AnTtacblHa 6ip peT

Not apavplicable

Komponentas Komponento valymas Komponento keitimas
Dulkiy rinkiklis Po kiekvieno naudojimo Netaikoma
Filtras Kartg per savaite Dukart per metus
Sluotelé Karta per savaite Jei reikia
Jkrovimo bazé Karta per savaite Netaikoma
Aukscio jutikliai Karta per savaite Netaikoma
Priekinis ratukas Karta per ménesj Netaikoma

Kynay patynkrepi

AnTtacblHa bip peT

KongaHbinMangbl

Sluoteliy galvutés

Karta per ménesj

Dukart per metus

HoHranakTap

AWiblHa bip peT

KonpaHblniManbl
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Bynip kbinwarbl

ARbiHa bip peT

KbinblHa eki peT
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Every 6 months replace the fine dust filter with new one to maintain optimal performance.

[na onTmanbHol paboTbl Mpubopa 3ameHsaNnTe rodpUpPOoBaHHbIN GUABTPLI KaXKable
WeCTb MecALEeB.

Co 6 miesiecy nalezy zastapic filtr silnika nowymi elementami, aby zadbac o optymalna
wydajnosc¢ urzadzenia.

Optimaalse joudluse tagamiseks vahetage kurdfilteriga 6 kuu tagant uute vastu valja.

Ik péc 6 ménesiem nomainiet gofréto filtru, lai uzturétu optimalu veiktspéju.

Kas 6 ménesius keiskite klostuota filtra, kad uztikrintuméte optimaly veikima.

Optimum performansi korumak icin pilili filtreyi 6 ayda bir degistirin.

OHTanbl BHIMAINIKTI cakTay YLWiH ap 6 aifa XXUHanManbl Cy3riHi >kaHe KebikTi
»KaHanapblHa aybICTbIPbIHbI3.
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Do not throw the robot in the bin.
Always wear gloves and protection.

He Bbl6paCbIBalhTe pO6OT-I'IbIJ'IeCOC BMecCTe C ObITOBbIMU oTXoA4amMu.
Bcerpa HapeBaliTe nepyaTtkn n cpeacTtea 3alinTbl.

Nie wrzucaj odkurzacza automatycznego do smietnika.
Zawsze nos$ rekawice ochronne,

Arge visake robotit olmejaatmete hulka.
Kasutage alati kindaid ja kaitsevahendeid.

Neizmetiet robotu atkritumos.
Vienmér lietojiet cimdus un aizsarglidzek]us.

Neismeskite roboto j Siuksliy déze.
Visuomet dévékite pirstines ir apsaugines priemones.

Robotu ¢6p kutusuna atmayin.
Daima eldiven ve koruyucu ekipman kullanin.

PoboTTbl KOKbIC >3LiriHe TacTaMaHbl3. dpKallaH KoifanTbl >XaHe KOpFaHbIC
KypangapbiH KWiHi3.
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Attention : Before removing the battery turn off the robot and turn the robot upside
down to get access to the battery slot. Remove the battery slot cover and disconnect
the battery connector. Recycle the battery and robot.

BHumaHuve! lMepen M3BReUYeHVEM aKKyMysATOpa BbIK/lOUMTE POOOT-MbINECOC W
nepeBepHUTe ero, 4ToObl MOAYUNUTb AOCTYN K OTCeKy akkymynatopa. CHumute
KPbILLKY aKKyMyNiATOpa 1 OTCOeAUHUTE MPOBOA aKKyMyniaTopa. YTUnunsunpyiTte pobot-
MbINECOC N aKKyMyNiAToOp

Uwaga! Przed wyjeciem akumulatora wytacz odkurzacz automatyczny i obré¢ go
spodem do géry, aby uzyska¢ dostep do gniazda akumulatora. Zdejmij pokrywe
akumulatora i odfacz ztacze. Oddaj akumulator i odkurzacz automatyczny do
recyklingu.

Tahelepanu! Enne aku eemaldamist lllitage robot vélja ja poorake see tagurpidi, et
paaseda ligi akupilule. Eemaldage akukate ja lahutage akupistik. Viige aku ja robot
jaatmekaitluspunkti.

Uzmanibu! Pirms akumulatora iznemsanas izsledziet robotu un apgrieziet to otradi, lai
pieklutu akumulatora nodalijumam. Nonemiet akumulatora parsegu un atvienojiet
akumulatora savienotaju. Lietojiet atkartoti akumulatoru un robotu

Démesio: pries isimdami akumuliatoriy isjunkite robota ir apverskite jj aukstyn
kojomis, kad pasiektuméte akumuliatoriaus skyriy. Nuimkite akumuliatoriaus dangtj
ir atjunkite akumuliatoriaus jungtj. Akumuliatoriy ir robota perdirbkite.

Dikkat: Pili cikarmadan 6nce robotu kapatin ve pil yuvasina erismek icin robotu ters
cevirin. Pil kapagini ¢ikarin ve pil baglanti parcasinin baglantisini kesin. Pil ve robotu
geri dondstirin.

Haszap aynapbiHbi3: BaTapesHsbl whirapbin anMac bypbiH poboTThl ewipin, baTtapes
ysSICbIHA KON >KEeTKi3y YWiH poboTThl TeHKepiHi3. baTapesa KaknafbiH anbiHbI3 [a,
baTapesi KOHHEKTOPbIH aXblpaTbiHbI3. baTapes MeH poboTThl Kaaere XapaTbiHbI3.
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rDisplay Description of the error Possible cause/solution )
The docking station is not connected to the mains. Please connect the
base to the mains.
1032 The robot is unable to locate its The docking station is not easily accessible due to the cluttered floor
docking station space.
Ensure the robot has easy access by clearing any clutter around the
docking station.
The robot will turn off due to low The I:?attery power is weak and the robot is not able to r‘eturn tc.> thg
2001 docking system. Return the robot manually to the docking station in
battery power K
order for it to recharge.
2010 The robot is no longer positioned The robot is not at ground-level.
on the ground Please place the robot on the ground.
§ L One of the wheels is jammed and is not working properly.
2020 Dzl e Tl Es bl e Turn off the robot and remove the blocking element.
2021 The vacuuming motor is jammed The robot is 'unable to properly turn on. Call the after-sales service
centre, quoting error code 2021.
The power-brush is not working correctly.
2022 The power-brush is jammed/ Turn off the robot and remove the blocking element.
blocked Remember to clean the power-brush using the tool provided to
remove hair.
The robot is blocked.
2024 The robot is unable to find its route | Move the robot, repositioning it in an uncluttered space and re-start
the vacuuming. Move the robot.
2025 The robot has a problem with its The fall sensors are dirty. Clean the fall sensors with the cloth provided.
fall sensors The robot is jammed at the top of the stairs. Move the robot.
The robot’s dust collector is not The robot cannot start without its dust collector.
2030 J—— Attach the dust collector and its filter properly.
Place the dust collector and filter inside the appliance.
The robot’s navigation sensors are | The robot is unable to properly turn on. Call the after-sales service
2040 )
damaged centre, quoting error code 2040.
2041 The robot’s gyroscope is damaged The robot is .unable to properly turn on. Call the after-sales service
centre, quoting error code 2041.
. Switch off and switch on the robot and put it back on the docking
2020 T el T station. After booting, the robot will be ready for any command.
The robot does not have sufficient battery power to turn on.
The robot does not turn on Place the robot on the docking station; ensure the ON/OFF switch
under the dustbox is in the OFF position.
\ Set the switch to the ON position. )
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1. Robot stuck
If the robot is stuck, the robot will stop itself. The warning light will blink and the dedicated
message will be displayed on the app.

In this case, 2 options:

1. User moves the robot and places it on the docking station. The robot will start again as
soon as a new cleaning run is launched (from the robot or app).

2. User moves the robot and puts it back on the floor within Tm + presses the start/pause
button to resume the cleaning session. The robot will try to relocalize in its environment
and will continue the cleaning session.

2. Battery low

« If the battery reaches less than 10% the robot will enter in a battery low mode. In this mode,
the battery light indicator is blinking rapidly.

- In that case the user must put back the robot on to the docking station to recharge. The
robot will start again as soon as a new cleaning run is launched (from the robot or app).

3. Brush stuck
If the brush of the robot is stuck (carpet fringe, shoelace...), the robot stops itself. The warning
light will blink and the dedicated message will be displayed on the app.

In this case, 2 options:

1. User clears the brush and places the robot on the right docking station. The robot will
start again as soon as a new cleaning run is launched (from the robot or app)

2. User clears the brush and puts the robot back on the floor within Tm + presses the
start/pause button to resume the cleaning session. The robot will try to relocalize in its
environment and will continue the cleaning session.
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SKpaH OnucaHue owWN6KN Bo3smoxkHaa npuumnHa/pelweHune
3apsApHan CTaHUuuMA He NOAK/oYeHa K anekTpoceTu. MNogkntounte
ee K 3/IeKTPOoCeTU.
1032 Po60T-NbINecoc He MOXeT HalnTn [locTyn K 3apAAHON CTaHLMM 3aTPyAHEH 13-3a 3arpOMOXAeHUs
3apAAHYIO CTaHLUMIO NPOCTPaHCTBA Ha nony.
YT106bI POBOT-NbINECOC UMEN AOCTYM K 3apAAHON CTaHLMK, ocBoboaguTte
NPOCTPAHCTBO BOKPYT Hee.
3apsapa akkyMynAatopa HefloCTaToOYHO, MO3TOMY POBOT-NbiNecoc He
2001 Po6OT-NblNecoc BbIKNOUNTCA U3-33 | MOXET BEPHYTbCA
HV3KOro 3apafa akkymynaTopa Ha 3apAfHYIo CTaHLWI0. BepHuTe poboT-nblnecoc Ha 3apsaaHyo
CTaHLMIO BPYYHY!I0, UTOObI Nof3apAAnTb ero.
2010 Po6oT-nbinecoc 6onblue He Po6OT-NblNecoc HAXOANTCA He Ha YPOBHE Mona.
HaxoAWTCA Ha nony MomecTuTe po6oT-NbiNecoc Ha nos.
2020 OpHo 13 Konec poboTa-nbinecoca OpHo 13 Konec 3a610KMPOBaHO 1 paboTaeT HenpaBubHO.
3a6510KMPOBaHO BbikntounTe po6OT-MbINECOC 1 U3BNEKUTE BOKMNPYIOLLMIA DEMEHT.
Po6oT-nbinecoc He MOXET NPaBUIbHO BKOUUTLCSA. [T03BOHMTE B LIEHTP
2021 [Bwviratenb nblnecoca 3a610KNpoBaH
NnocenpoAaXxKHoOro 06CyrBaHWA U COOBLMTE KO OWN6KM 2021.
DneKTpuyecKkas LeTka paboTtaeT HenpaBuIbHO.
2022 dneKTpuyecKas LeTka 3acTpana/ BbikntounTe po6OT-MbINECOC U U3BEKUTE BOKMNPYIOLLMIA SEMEHT.
3a6510KMpoBaHa OuncTUTe INEKTPUYECKYIO LETKY C MOMOLLbIO MPUIaraemoro
VNHCTPYMeHTa AnA yAaneHns BosocC.
. Po6oT-nblnecoc 3a6110KMPOBaH.
Po6OT-NblNecoc He MOXeT HalnTn
2024 — MepemecTrTe PO6OT-MbIIECOC B CBOOOAHOE MPOCTPAHCTBO U
pory nepesanycTuTe oumncTKy. lMepemectute poboT-Mbinecoc.
[laTunKn napgeHna 3arpsasHeHbl. NpoTpuTe AaTunKy NageHnA TKaHblo,
BosHukna npobnema ¢ atumkamm .
2025 BXOAALLEN B KOMIMJIEKT MOCTaBKN.
napeHna poboTa-nbinecoca
Po6oT-nbinecoc 3acTpan HaBepxy NecTHULbl. [epemecTiTe poboT-nbinecoc.
POGOT-NbINIECOC HE MOXET 3amyCcTUTbCA 6€3 MblecbopHUKa.
Mbinec6opHUK poboTa-nbinecoca He
2030 CTAHOBNEH YcTaHoBWTE MblNecOOPHUK 1 GUILTP HaAneXalLyim 06pasom.
Y MomecTuTe NblnecbopHrK n GubTP BHYTPb Nprbopa.
2040 MoBpexaeHbl AaTUMKy HaBuraumy | PO6OT-Mblnecoc He MOXeT NPaBUIIbHO BKIOUMTLCA. [O3BOHMTE B LIEHTP
poboTa-nbinecoca nocsenpoaaXHoro o6cyvBaHWA 1 coobLyyTe KA owmnbKn 2040.
2041 [Mpockon poboTa-nbinecoca PO6OT-NbINECOC He MOXET NMPaBUIIbHO BKIIOUNTLCA. [103BOHMTE B LIEHTP!
noepexaeH NnocenpoaaXKHoro 06CyrBaHWA U COOBLYMTE KO OWNOKK 2041,
BbikntounTe 1 BKOUMTE POBOT-NbINECOC, a 3aTeM BEPHUTE ero Ha
Po60T-nblNecoc CTonKHyncA ¢
2050 N — 3apagHyto cTaHumio. Mocne 3arpysku poboT-nbinecoc GyaeT rotos
P BbINOSIHATb KOMaHAbI.
3apapa 6atapen poboTa He[OCTAaTOUHO ANA BKMoYeHUs. [TomecTute po6oT
Po6oT-nbinecoc He BKtoYaeTcs Ha 3apAgHyto 6a3y. Mepeknioyatens ON/OFF yctaHoBneH B nonoxeHun OFF.
\_ YcTaHoBWTe nepeksioyatenb B nonoxeHne ON. Y,
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1. Po6oT-nbinecoc 3acTpan

Ecnn poboT-nbinecoc 3acTpsAn, OH CAaMOCTOATENIbHO MpPeKpaTut paboTy. 3amuraet
CUTHasnbHas laMnoYKka 1 3aropuTca COOTBETCTBYOLWMI coobLieHne byaeT oTobpaxaTbca
B MPUSIOXKEHWN.

B aTom cnyyae ecTb ABa BapuaHTa AeiCcTBuIA:

1. Monb3oBaTenb MnomellaeT POOOT-MbINECOC Ha 3apsAHYyl CTaHuuio. PoboT-nbinecoc
HauHeT paboTy, Korga 6yfeT 3anyLeHa HOBas 0UKCTKa (C MOMOLLbIO KHOMOK Nprbopa nnu
N3 NPUNOXKeHNA).

2. MNonb3oBaTenb NomMeLlaeT pobOT-NbIIECOC Ha NOJ B npegenax 1 M 1 HaXMMAeT KHOMKY
START/PAUSE («CTAPT/MAY3A») pnA BO30OHOBNEHUS OYUCTKU. PoboT-nbinecoc
nomnbITaeTcs NepeonpeaennTb CBoOe MeCTOMONOXKEHME U MPOAOIIKUT CEaHC OUUCTKN.

2. Husknii ypoBeHb 3apsAfa akKymynatopa

« Ecnu ypoBeHb 3apafa akkymynatopa onyckaetcs Huxke 10 %, poboT-Mnbliecoc nepexoaunT B
3HeprocbeperawwWwnin pexrm. B 3Tom cnyyae nngrkatop 6atapem 6bICTPO MUraeT.

« B 3ToM cnyuyae nonb3oBaTenb JOSKEH BEPHYTb POOOT-NbIIEcoC Ha 3apALHYI0 CTaHLUUIo
Ina nofzapagku. PoboT-nbinecoc HauHeT paboTy, Koraa 6yaeT 3anyLleHa HoBasA oumncTKa (C
NMOMOLLbIO KHOMOK Nprbopa nnm U3 NpunoxeHus).

3. lWeTka 3acTpsana

Ecnn wetka poboTa-nbinecoca 3acTpesaeT (13-3a 6axpombl Ha KOBPE, LWHYPKa v gpyrmx
NpenaTCcTBUiA), POOBOT-MblNnecoc ocTaHaBnmBaetcA. CalT 3amuraeT npegynpexaatoLunin
WHAMKATOP, @ Ha SKPaHe NPUIOXKEHWA NOABUTCA COOTBETCTBYOLLee coobLeHNe.

B aTom cnyyae ecTb ABa BapuaHTa A4eicTBuiA:

1. Monb3oBaTenb OYULLAET LWETKY M MoMellaeT poOOT-MbiIecoC Ha MPaByl 3apPALHYIO
cTaHuuo. Po6OT-Mbinecoc HauHeT paboTy nocsie 3amnycka HOBOW OUMCTKM (C MOMOLLbIO
KHOMOK Nnprbopa uiv 13 NnpuioxeHns)

2. TNonb3oBaTenb oumMLaeT WeTKy, BO3BpaLlaeT poboT-Nbifiecoc Ha non B npefenax 1 m u
HakumaeT kHonky START/PAUSE («CTAPT/MAY3A») nnsa BO306HOBNEHMNA ceaHCa OUNCTKN.
Po6oT-nblnecoc MnonbiTaeTca nepeonpenenntb CBOE MECTOMOMOXKEHME U MPOJOIIKUT
CEaHC OUYNCTKMU.
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6.

(Wyéwietlacz Opis btedu Mozliwa przyczyna / rozwigzanie
Stacja dokujaca nie jest podtaczona do sieci elektrycznej. Podtacz baze
Odkurzacz automatyczn ¢ DRSS et
1032 nie moze zlokalizow);c' styac'i Stacja dokujaca nie jest tatwo dostepna ze wzgledu na brak wolnej
dokuiacei d przestrzeni wokot niej.
Jace). Upewnij sie, ze odkurzacz automatyczny ma tatwy dostep — usun
wszelkie zbedne przedmioty wokét stacji dokujacej.
8(1:“:223;2 azm(())rvrs:zgjzr:gkie o Akumulator jest roztadowany i odkurzacz automatyczny nie moze
2001 (ilz?on:lu r?ala%owania 9° | wroci¢ do stacji dokujacej. Umies¢ odkurzacz automatyczny z
gkumulatora powrotem w stacji dokujacej, aby go natadowac.
2010 Odkurzacz automatyczny nie | Odkurzacz automatyczny nie znajduje sie na poziomie podtoza.
jest juz ustawiony na ziemi. Umies¢ odkurzacz automatyczny na ziemi.
2020 ii(’:g:\;k?zzgkzr?siza Jedno z két jest zablokowane i nie dziata prawidtowo.
zablokoxane g0J Wytacz odkurzacz automatyczny i wyjmij element blokujacy koto.
2021 Silnik odkurzacza jest Odkurzacz automatyczny nie wiacza sie prawidtowo. Skontaktuj sie z
zablokowany. serwisem posprzedazowym i podaj kod btedu 2021.
Szczotka elektryczna nie dziata prawidtowo.
2022 Szczotka elektryczna jest Wytacz odkurzacz automatyczny i wyjmij element blokujacy koto.
zablokowana. Pamietaj, aby wyczysci¢ szczotke elektryczng za pomoca
dostarczonego narzedzia w celu usunigcia wtosow.
Odkurzacz automatyczny jest zablokowany.
2024 Odkurzacz automatyczny nie | Przenie$ odkurzacz automatyczny w miejsce, w ktérym jest duzo
moze znalez¢ swojej trasy. wolnej przestrzeni, i rozpocznij odkurzanie ponownie. Przenies
odkurzacz automatyczny.
. L . | Czujniki upadku sa zabrudzone. Wyczys¢ je za pomoca dotgczonej
Wystapit problem z czujnikami <ciereczki.
2025 upadku odkurzacza . A .
AUtomatyeznedo Odkurzacz automatyczny jest zablokowany w gérnej czesci schoddéw.
4 g0 Przenie$ odkurzacz automatyczny.
Pojemnik na kurz odkurzacza | Odkurzacz automatyczny nie moze sie uruchomic¢ bez pojemnika na kurz.
2030 automatycznego nie jest Prawidtowo przymocuj pojemnik na kurz i filtr.
podtaczony. Umies¢ pojemnik na kurz i filtr wewnatrz urzadzenia.
2040 gzl;{:‘::;:z?;ll?::::;f Znedo Odkurzacz automatyczny nie wtacza sie prawidtowo. Skontaktuj sie z
B 4 9 serwisem posprzedazowym i podaj kod btedu 2040.
2041 iﬁ;‘;:::f Szdnkeurza'cezset] Odkurzacz automatyczny nie wtacza sie prawidtowo. Skontaktuj sie z
uszko dzgny 90 serwisem posprzedazowym i podaj kod btedu 2041.
Wytacz i wiacz odkurzacz automatyczny, a nastepnie umies¢
2050 S:k::E:IC zfoul)tlc; Eatyczny go z powrotem w stacji dokujacej. Po uruchomieniu odkurzacz
P P : automatyczny bedzie gotowy do pracy.
Bateria robota nie jest dostatecznie natadowana,
. aby robot mogt sie wiaczyc.
f])i:kwulrzizc; dUioalCZRVEle Umiescic robot na podstawie tadowania. Wigcznik ON/OFF znajduje
acza. sie w pozycji OFF.
\_ Ustawi¢ wigcznik w pozycji ON. Y,
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1. Odkurzacz automatyczny zablokowany
Odkurzacz automatyczny zatrzyma sie, jesli zostanie zablokowany. Lampka ostrzegawcza
zacznie miga¢, a w aplikacji zostanie wyswietlony odpowiedni komunikat.

W tym przypadku sg 2 mozliwosci:

. Uzytkownik przesuwa odkurzacz automatyczny i umieszcza go w stacji dokujace;j.
Odkurzacz automatyczny uruchomi sie ponownie po uruchomieniu nowego procesu
czyszczenia (z poziomu robota lub aplikacji).

2. Uzytkownik przesuwa odkurzacz automatyczny, umieszcza go na podtodze w odlegtosci
maks. 1 m i naciska przycisk START/PAUSE, aby wznowi¢ sesje czyszczenia. Odkurzacz
automatyczny sprobuje odnalez¢ lokalizacje w swoim otoczeniu i bedzie kontynuowat
sesje czyszczenia.

2. Niski poziom natadowania akumulatora

« Jedli poziom natadowania akumulatora spadnie ponizej 10%, odkurzacz automatyczny
przejdzie w tryb niskiego poboru energii. W takim przypadku wskaznik natadowania baterii
szybko miga.

« W takim przypadku uzytkownik musi ponownie umiesci¢ odkurzacz automatyczny w stacji
dokujacej, aby natadowac¢ akumulator. Odkurzacz automatyczny uruchomi sie ponownie
po uruchomieniu nowego procesu czyszczenia (z poziomu robota lub aplikacji).

3. Zablokowana szczotka

W przypadku zablokowania szczotki odkurzacza automatycznego (fredzlem z dywanu,
sznurowadtem itp.) odkurzacz automatyczny wytgcza sie samoczynnie. Lampka ostrzegawcza
zacznie miga¢, a w aplikacji zostanie wyswietlony odpowiedni komunikat.

W tym przypadku sa 2 mozliwosci:

1. Uzytkownik czysci szczotke i umieszcza odkurzacz automatyczny w prawej stacji
dokujacej. Odkurzacz automatyczny uruchomi sie ponownie po uruchomieniu nowego
procesu czyszczenia (z poziomu robota lub aplikacji).

2. Uzytkownik czysci szczotke, ktadzie odkurzacz automatyczny z powrotem na podtodze
w odlegtosci maks. 1 m i naciska przycisk START/PAUSE, aby wznowic sesje czyszczenia.
Odkurzacz automatyczny sprébuje odnalez¢ lokalizacje w swoim otoczeniu i bedzie
kontynuowat sesje czyszczenia.
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" Kuva Vea kirjeldus Voimalk pohjus/lahendus )
Dokkimisjaam ei ole vooluvérguga tihendatud. Uhendage alus
vooluvérguga.

1032 felsan e e e A e Pokklml"s‘JAaam ei ole esemeid téis poranda tottu holpsasti
juurdepé@asetav.
Veenduge, et robotil oleks hélbus juurdepaas, koristades &ra koik
dokkimisjaama Gimber asuvad esemed.
2001 Robot ltlitub madala akuvoimsuse | Akuvéimsus on nork ja robot ei saa dokkimisjaama naasta. Viige robot
tottu valja kasitsi dokkimisjaama tagasi, et see saaks laadida.
Robot ei asu enam Robot ei ole maapinnal.
2010 - :
porandal Asetage robot maapinnale.
2020 Uks roboti ratastest on kinni Uks ratastest on kinni kiilunud ega té6ta korralikult.
kiilunud Lulitage robot vélja ja eemaldage ummistuse tekitanud element.
2021 Tolmuimeja mootor on kinni Robot ei saa korralikult sisse ltlituda. Helistage mutgijargsesse
kiilunud teenindus-keskusesse, 6eldes veakoodi 2021.
Mootoriga hari ei to6ta korralikult.
2022 Mootoriga hari on kinni kiilunud/ Lulitage robot vélja ja eemaldage ummistuse tekitanud element.
blokeeritud Pidage meeles mootoriga harja puhastada, kasutades karvade
eemaldamiseks kaasas olevat tooriista.
Robot on blokeeritud.
2024 Robot ei leia oma marsruuti Liigutage robotit, viies selle kohta, kus ei ole palju esemeid,
ja alustage tolmuimemist uuesti. Liigutage robotit.
. Kukkumisandurid on mustad. Puhastage kukkumisandureid kaasas
Robotil on probleeme 5
A kukkumisanduritega T
9 Robot on trepi tleval kinni kiilunud. Liigutage robotit.
Roboti tolmukoguia ei ole Robot ei ldhe ilma tolmukogujata todle.
2030 . 94 Kinnitage tolmukoguja ja selle filter korralikult.
sisestatud X o
Sisestage tolmukoguja ja filter seadmesse.
2040 Roboti navigeerimisandurid on Robot ei saa korralikult sisse ltlituda. Helistage muugijdrgsesse
kahjustunud teenindus-keskusesse, 6eldes veakoodi 2040.
- . Robot ei saa korralikult sisse ltlituda. Helistage mitgijdrgsesse
AN el T teenindus-keskusesse, 6eldes veakoodi 2041.
Lilitage robot vélja ja uuesti sisse ning asetage see tagasi
2050 Robotil tekkis probleem dokkimisjaama. Pérast kaivitamist on robot valmis mis tahes
kasklusteks.
Robottolmuimejal pole sisselulitumiseks piisavalt
Robot ei liilitu sisse akut. Asetage robot dokkimisjaama; veenduge,
et ON/OFF nupp OFF asendis. Lulitage luliti ON
\_ asendisse. )
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1. Robot on kinni
Kui robot jaab kinni, jadb see ise seisma. Hoiatustuli vilgub ja rakenduses kuvatakse vastav
teade.

Sellises olukorras on kaks valikut.

1. Kasutaja liigutab robotit ja viib selle dokkimisjaama. Robot kdivitub kohe, kui alustatakse
uut puhastustsiklit (robotist voi rakendusest).

2. Kasutaja liigutab robotit ja asetab selle T m kaugusele pdrandale tagasi + vajutab
kaivitamise/peatamise nuppu, et puhastusseanssi jatkata. Robot Uritab end keskkonnas
Umber paigutada ja jatkab puhastusseanssi.

2. Aku hakkab tithjenema

« Kui aku laetuse tase on vahem kui 10%, laheb robot tiihja aku reziimile. Sellisel juhul vilgub
aku indikaator kiiresti.

- Sellises olukorras peab kasutaja viima roboti dokkimisjaama laadima. Robot kaivitub kohe,
kui alustatakse uut puhastustsiiklit (robotist voi rakendusest).

3. Kinni kiilunud hari
Kui roboti hari kiilub kinni (vaibakiud, kingapael jne), jaab robot ise seisma. Hoiatustuli vilgub
ja rakenduses kuvatakse vastav teade.

Sellises olukorras on kaks valikut.

1. Kasutaja puhastab harja ja asetab roboti 6igesse dokkimisjaama. Robot kaivitub kohe, kui
alustatakse uut puhastuststiklit (robotist voi rakendusest)

2. Kasutaja puhastab harja ja asetab roboti 1 m kaugusele pérandale tagasi + vajutab
kaivitamise/peatamise nuppu, et puhastusseanssi jatkata. Robot Uritab end keskkonnas
Umber paigutada ja jatkab puhastusseanssi.
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6.

rDisplejs Kladas apraksts lespéjamais célonis/risinajums )
Dokstacija nav pievienota elektrotiklam. Ladzu, pievienojiet pamatni
elektrotiklam.

1032 Robots nevar atrast savu dokstaciju | Dokstacija nav viegli pieejama, jo uz gridas atrodas parak daudz mantu.
Parliecinieties, ka robots var viegli piek|at dokstacijai, novacot liekas
mantas ap to.

2001 Robots izslédzas zemas akumulatora | Akumulatora jauda ir parak zema un robots nespéj atgriezties

jaudas dé| dokstacija. Lai robotu uzladétu, manuali atgrieziet to dokstacija.
. - Robot limeni.
2010 Robots vairs neatrodas uz gridas ObOts nav zemes fiment -
Ladzu, novietojiet robotu uz gridas.
2020 Viens no robota riteniem ir iestrédzis V|er_15 n.o riteniem ir |§stred.2|s un ne_(?labeJas pareizl.
’ I1zslédziet robotu un iznemiet traucéjoso elementu.
2021 B e e e Robots nespéj pan%izi ieslégties. Sazinieties ar klientu apkalposanas
: centu, nosaucot kladas kodu 2021.
Elektriska birste nedarbojas pareizi.

2022 Elektriska birste ir iestrégusi/blokéta Izsle.dzu.et r‘obotu un |znemlet tra.uce.zjf)so elementu. ——_—

’ Neaizmirstiet notirit elektrisko birsti, izmantojot matu nonemsanai
paredzéto riku.
Robots ir blokéts.

2024 Robots nespéj atrast savu marsrutu | Pakustiniet robotu, novietojiet to no mantam briva vieta un atsaciet

putek]u saksanu. Pakustiniet robotu.
. , - Nokrisanas novérsanas sensori ir netiri. Notiriet nokridanas novérsanas
Robotam ir problémas ar ta o -
2025 S, sensorus ar pievienoto dranu.
Robots ir iestrédzis kapnu augsgala. Pakustiniet robotu.
. Robots nevar sakt darboties bez puteklu savacéja.
Robota putekl|u savacéjs nav R U
2030 o : Pareizi pievienojiet puteklu savacéju un ta filtru.
pievienots o o e
levietojiet puteklu savacéju un filtru iekarta.
- .., ... | Robots nespéj pareiziieslégties. Sazinieties ar klientu apkalposanas
2040 Robota navigacijas sensori ir bojat _
Vigac Hroojat centu, nosaucot kladas kodu 2040.
. o Robots nespéj pareizi ieslégties. Sazinieties ar klientu apkalpo3anas

2041 Robota ziroskops ir bojats R

P ) centu, nosaucot kladas kodu 2041.
s _ Izslédziet un ieslédziet robotu, un novietojiet to atpakal dokstacija. Péc

2050 Robotam radusas problémas I _ X vieto)  atpakal )
palaisanas robots bis gatavs jebkurai komandai.

Robotam nav pietiekami daudz akumulatora energijas, lai to ieslégtu.
Robots neieslédzas Novietojiet robotu uz dokstacijas, parliecinieties vai ON / OFF slédzis
\_ atrodas OFF stavokli. Parslédziet slédzi ON stavokli. )
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6.

LV

1. Robots ir iestrédzis
Ja robots ir iestrédzis, tas pats apstasies. Bridinajuma signallampina mirgo, un
lietojumprogramma tiek paradits attiecigs zinojums.

Saja gadijuma ir 2 iespéjas:

Lietotajam japarvieto robots un janovieto tas dokstacija. Robots saks darboties, tiklidz
tiks palaists jauns tirisanas cikls (no robota vai lietotnes).

2. Lietotajam japarvieto robots un janoliek tas atpakal uz gridas 1 m robezas, janospiez

sakSanas/pauzes poga, lai atsaktu tirisanas ciklu. Robots centisies parorientéties sava vide
un turpinas tirisanas ciklu.

—_

2. Zems akumulatora uzlades limenis

« Ja akumulatora uzlades limenis ir mazaks par 10%, robotam tiks ieslegts zema akumulatora
uzlades limena rezims. Sada gadijuma akumulatora indikators strauji mirgo.

- Sada gadijuma lietotajam robots jaieliek atpakal dokstacija, lai veiktu uzladi. Robots saks
darboties, tiklidz tiks palaists jauns tirisanas cikls (no robota vai lietotnes).

3. lesprudusi birste
Ja robota birste ir iesprudusi (paklaja barkstis, kurpju aukla utt.), robots apstasies pats.
Bridinajuma signallampina mirgo, un lietojumprogramma tiek paradits attiecigs zinojums.

Saja gadijuma ir 2 iespéjas:

1. Lietotajam jaiztira birste un jaievieto robots pareizaja dokstacija. Robots saks darboties,
tiklidz tiks palaists jauns tirisanas cikls (no robota vai lietotnes).

2. Lietotajam jaiztira birste un janovieto robots atpakal uz gridas 1 m robezas, un janospiez
sak$anas/pauzes poga, lai atsaktu tirisanas ciklu. Robots centisies parorientéties sava vide

un turpinas tirisanas ciklu.
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6.

"Ekranas | Klaidos apibadinimas Galima priezastis / sprendimas )
|krovimo stotelé néra prijungta prie elektros tinklo. Prijunkite pagrinda
Robotas negali rasti savo jkrovimo TS
1032 ol 9 ! |krovimo stotelé néra lengvai pasiekiama dél netvarkos ant grindy.
Uztikrinkite, kad robotas lengvai pasiekty jkrovimo stotele,
sutvarkydami bet kokig aplink jg esancig netvarka.
Robotas iésiiungs dél per mazai Akumuliatorius senka ir robotas negali grjzti prie jkrovimo sistemos.
2001 . ) g . p Rankiniu budu grazinkite robota j jkrovimo stotele, kad jis galéty
jkrauto akumuliatoriaus - )
isikrauti.
. . Robotas néra grindy lygyje.
Avife e SE S ] Pastatykite robota ant grindy.
. L L Vienas i rateliy yra uzstriges ir veikia netinkamai.
A SRS Tl ISjunkite robota ir pasalinkite jstrigusj objekta.
A RS Robotas negali tinkamai jsijungti. Paskambinkite j aptarnavimo centra
2021 Siurbimo variklis uzstrigo ir nurodykite klaidos koda 2021
Pagrindinis Sepetélis neveikia tinkamai.
2022 Pagrindinis Sepetélis uzstrigo / ISjunkite robota ir pasalinkite jstrigusj objekta.
uzblokuotas Nepamirskite nuvalyti pagrindinio $epetélio naudodami jrankj, skirta
plaukams pasalinti.
o . Robotas uzblokuotas.
2028 Y S e e [ Perkelkite robota j tvarkinga vieta ir vél pradékite siurbima. Pajudinkite robota.
Kritimo jutikliai yra nesvaras. Kritimo jutiklius nuvalykite su pridedama
2025 Neveikia roboto kritimo jutikliai sluoste.
Robotas uzstrigo laipty virSuje. Pajudinkite robota.
Robotas negali veikti be dulkiy dézés.
2030 Nepridéta roboto dulkiy dézé Tinkamai pritvirtinkite dulkiy déze ir filtrus.
|dékite dulkiy déze ir filtrg j prietaiso vidy.
2040 Roboto navigacijos jutikliai yra Robotas negali tinkamai jsijungti. Paskambinkite j aptarnavimo centra
pazeisti ir nurodykite klaidos koda 2040.
- . Robotas negali tinkamai jsijungti. Paskambinkite j aptarnavimo centra
2041 Pazeistas roboto giroskopas ir nurodykite klaidos koda 2041.
2050 i S ST T S el (e Is;unbkl‘te ir jjunkite robotg |'r padékite jj atg'a.l i lkrowmq stotele. Po
paleidimo robotas bus pasirenges bet kuriai komandai.
Robotas neturi pakankamai akumuliatoriaus
Robotas nejsijungia energijos, kad jsijungty. Perkelkite robota j jkrovimo stotelg; jsitikinkite,
\_ kad ON / OFF yra OFF padétyje. Nustatykite jungiklj j ON padét;. )
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6.

LT

1. Robotas uzstrigo
Jei robotas uzstrigo, jis sustos. |sp&jamoji lemputé mirksés, o programoje bus rodomas
atitinkamas pranesimas.

Siuo atveju yra 2 sprendimai:

1. Naudotojas paima robotg ir padeda jj ant jkrovimo stotelés. Robotas pradés veikti, kai tik
prasidés naujas valymo ciklas (jjungiant robotg arba jjungiant per programéle).

2. Naudotojas pajudina robota ir vél padeda jj ant grindy per 1 m + paspaudzia jjungimo /
sustabdymo mygtuka, kad atnaujinty valymo cikla. Robotas bandys nustatyti savo
buvimo vieta ir tes valyma.

2. Isseko akumuliatorius

« Kaiakumuliatorius pasiekia maziau nei 10 %, robotas persijungiaj senkancio akumuliatoriaus
rezima. Tokiu atveju akumuliatoriaus indikatorius greitai mirksi.

- Tokiu atveju naudotojas turi graZinti robotg j jkrovimo stotele, kad jkrauty. Robotas pradés
veikti, kai tik prasidés naujas valymo ciklas (jjungiant robotg arba jjungiant per programéle).

3. Uzstrigo Sluotelé
Jei uzstrigo roboto Sluotelé (kilimo krastas, baty raistelis...), robotas sustos. |spé&jamoji
lemputé mirksés, o programoje bus rodomas atitinkamas pranesimas.

Siuo atveju yra 2 sprendimai:

1. Naudotojas isvalo Sluotele ir padeda robotg ant jkrovimo stotelés. Robotas vél pradés
veikti, kai tik bus paleistas naujas valymo ciklas (per patj robota arba programéle)

2. Naudotojas isvalo Sluotele ir vél padeda robota ant grindy per 1 m + paspaudzia
jjungimo / sustabdymo mygtuka, kad atnaujinty valymo cikla. Robotas bandys nustatyti
savo buvimo vietg ir tes valyma.
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(" Ekran Hatanin tanimi Olasi neden/¢6ziim )
Sarj istasyonu elektrik kaynagina bagl degil. Lutfen tabani
elektrik kaynagina baglayin.
1032 Robot sarj istasyonunu Zeminin daginik olmasi nedeniyle sarj istasyonuna
bulamiyor kolayca erisilemiyor.
Sarj istasyonunun etrafinda olabilecek daginikligi toplayarak
robotun sarj istasyonuna kolay erisebilmesini saglayin.
Robot, diisiik pil glicti nedeniyle Pil gucu zay!f ve rob.ot sar] |s'tasyonu.n4a -
2001 geri dénemiyor. Yeniden sarj olmasi icin robotu sarj istasyonuna
kapatilacak .
manuel olarak yerlestirin.
2010 Robot Robot zemin seviyesinde degil.
zeminde degil Litfen robotu zemine yerlestirin.
2020 Robotun tekerleklerinden biri sikisti Tekerleklerden biri Slklﬁtl.vg duggun calismiyor.
Robotu kapatin ve engeli giderin.
- Robot diizgln sekilde agilmiyor. Satis sonrasi hizmetleri merkezini arayin
2oz S (el S ve hata kodunu 2021 olarak belirtin.
Gug firgasi diizgiin galismiyor.
Giig fircasi sikismis/ Robotu kapatin ve engeli giderin.
2022 . .. .
tikanmig Sacl temizlemek icin verilen araci kullanarak
gl fircasini temizlemeyi unutmayin.
Robotun 6niinde engel var.
2024 Robot rotayi bulamiyor Robotu kaldirip diizgtin bir yere yerlestirin ve
stiptrme islemini yeniden baslatin. Robotu kaldirin.
2025 Robotun diisme sensoérlerinde Diisme sensorleri kirli. Disme sensorlerini verilen bezle temizleyin.
bir sorun var Robot, merdivenlerin tist kisminda sikismis. Robotu kaldirin.
Robot, toz toplayici olmadan ¢alismaz.
2030 Roboturl f(oz toplayicisi Toz toplayiciyi ve filtresini diizgin bir sekilde takin.
takil degil . . -
Toz toplayiciyi ve filtreyi cihazin igine yerlestirin.
2040 Robotun navigasyon sensorleri Robot diizgiin sekilde acilmiyor. Satis sonrasi hizmetleri merkezini arayin
hasarl ve hata kodunu 2040 olarak belirtin.
. Robot diizgtin sekilde agilmiyor. Satis sonrasi hizmetleri merkezini arayin
2041 Robotun jiroskobu hasarl ve hata kodunu 2041 olarak belirtin.
2050 Rebot bir sorunla karsilasti .F{oboFu kapatip agin ve tg}krar sarj |stasy9nuna yerlestirin. Baglatma
islemi sonrasinda robot tiim komutlar icin hazir olacaktir.
Robotun pili calismasi icin yeterli degil.
Robotu ON/OFF (ACIK/KAPALI) dugmesi OFF (KAPALI) konumda sarj
Robot agiimiyor . -
istasyonuna yerlestirin.
\_ Ardindan dugmeyi ON (ACIK) konuma getirin. )
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6.

TR

1. Robot sikisti
Sikistiginda robot kendi kendini durdurur. Uyari isigi yanip sonecek ve ilgili mesaj uygulamada
gorlintilenecektir.

Bu durumda, 2 secenek:

1. Kullanicr robotu kaldirip sarj istasyonuna yerlestirir. Yeni bir temizleme calismasi
baslatildiginda (robot tizerinden veya uygulama araciligiyla) robot tekrar baslar.

2. Kullanici robotu kaldirip 1 m icinde bir yere koyar ve temizlik oturumuna devam etmesi
icin baslat/duraklat digmesine basar. Robot ¢evresini yeniden konumlandirmaya calisir
ve temizlik islemine devam eder.

2. Pil seviyesi diisiik

« Pil %10 seviyesinin altina diserse robot pil seviyesi diisik moduna girer. Bu durumda pil
15191 hizla yanip soner.

« Bu durumda, kullanici robotu sarj olmasi icin sarj istasyonuna geri koymalidir. Yeni bir
temizleme calismasi baslatildiginda (robot lzerinden veya uygulama araciligiyla) robot
tekrar baslar.

3. Firga sikisti
Robotun fircasi sikisirsa (hali puiskiill, ayakkabi bagcigi...) robot kendini durdurur. Uyari 15131
yanip sénecek ve ilgili mesaj uygulamada goriintulenecektir.

Bu durumda, 2 secenek:

1. Kullanici fircayl temizleyip robotu tekrar sarj istasyonuna yerlestirir. Yeni bir temizleme
calismasi baslatildiginda (robot lizerinden veya uygulama araciligiyla) robot tekrar baslar

2. Kullanici, fircayi temizleyip robotu 1 micinde bir yere koyar ve temizlik oturumuna devam
etmesi icin bagslat/duraklat digmesine basar. Robot ¢evresini yeniden konumlandirmaya
calisir ve temizlik islemine devam eder.
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6.

ﬁucnneﬁ KaTe cunaTTaMacsl blkTuMan cebebi/wewimi )
KoHAbIpy CTaHLMsAChI 3N1eKTP TorbiHa KoCblMaFaH. basaHbl anekTp
TOTbIHA KOCbIHbI3.
1032 PoboT e3iHiH KOHALIPY Kepeprinepi ken eaeH KeHicTiriHe 6ainaHbICTbl KOHAbIPY
CTaHuMsCbIH Taba anMaiabl CTaHUMACbIHA KON XeTKi3y OHaii emec.
KoHAbIpY CTaHUMSAChIHbIH aiiHanacbIHAaFbl Ke3-KenreH peTci3aikTi
>KOWbIN, pobOTTbIH CTAHLMSFA OHal KO XKETKi3yiH KaMTaMachI3 eTiHi3.
5 -
BT SRR T aTapest KyaTbl 8/1Ci3, COHABIKTaH poﬁoT KOHAbIPY CTaHLMACbIHA
2001 . KalTa anMangbl. PoboTTbl 3apsATay YLUiH OHbl KOSIMEH KOHAbIPY
TeMeH bonFaHabIKTaH, 0N eLweai o
CTaHUMACbIHA KaliTapbiHbI3.
2010 PoboT eHpi xepre PoboT >ep feHreiiiHae eMec.
opHanacTbipblIMafraH PoboTTbl Xepre KOMbIHbI3.
2020 PoboTTbIH bip foHFanafbl kenTenin | Bip goHFanarbl KenTenin Kasnbin, AypbIC XyMbIC icTeMel Typ.
KanfaH PoboTTbl ewwipin, KyibinTay 31eMeHTiH anbin TacTaHbI3.
2021 LLlaHcopFbill MOTOPbI KenTenin PoboTTbl fiypbic kocy MymkiH eMec. 2021 kaTe KoabIH KenTipe oTbIpbir,
KanfaH caTyAaH KeiH KbI3MEeT KepCeTy OpTasbIfbiHa KOHbIPay LabiHbI3.
KyaT KblLuaFbl fypbIC KYMbIC icTeMeRfi.
2022 KyaT kbinwarbl kentenin kanFad/ | PoBoTTbl ewwipin, KybinTay 3A1eMeHTiH ablif TacTaHbi3.
6erenreH TyriH keTipy ywwiH BepinreH Kypangpl nanfganaHsin, KyaT KbialwarbiH
Tasanayfbl YMbITaHbI3.
Pobort byratTanfaH.
2024 PoboT e3 barbiTbiH Taba anMan PoB60TTbI XXbINMKbITbIHbI3, OHbI LLALLbIIFAH KEHICTIKTEH 6acka xepre
KaTbIp OpHanacTbIpbIHbI3 Aa, WaHCopFbILWNeH Tasanayapl kaita bactaHbi3.
P0o60TTbI XbIIXKbITbIHbI3.
Kynay pataukrepi nac. Kynay patyvkrepit bepinreH MatameH
2025 PoboTTbIH Kynay AaTiukTepiHae Ta3anaHbl3.
akay bap PoboT bacnangakTbiH XoFapfbl XaFblHAa KenTenin kanfaH. PoboTTbl
SKBIKBITbIHbI3.
LLlaH XnHaFbIWCbI3 pobOoTThIH XXyMbICbIH BacTay MyMKiH eMec.
P0ob60TTbIH WaH >X1UHaFbILLbI - P
2030 e —— LLlaH XXMHaFbIWTbI XKdHe OHbIH CY3riciH AypbicTan BekiTiHi3.
P LLlaH XXMHaFbIWTbI XXaHe CY3riHi KypbINFbiHbIH iLliHe canbiHbI3.
2040 PoboTTbIH HaBurauus gatyvkTepi | PobotTbl gypbic Kocy MymkiH eMec. 2040 kaTe KofbIH KENTipe oTbipbin,
3aKbiMaanfaH caTyfaH KeWliH KbI3MeT KepCeTy opTablfbiHa KOHbIPAY LanbiHbI3.
PoBOTTIM FMPOCKoNbl PoboTTbl Aypbic KoCy MYMKiH emec. 2041 kaTe KoAbIH KenTipe
2041 OTbIpbIN, CaTyAaH KeliH KbI3MEeT KepceTy opTanblfbiHa KOHbIpay
3aKbIManfaH
LIaNbIHbI3.
Po6oTTbl ewwipin, KaliTa KOCbIHbI3 XaHE OHbl KalTafaH KoHAbIPY
2050 Po6ot Macenere tan bonabi CTaHUMACBIHA KOMbIHbI3. BLUipin, kaikTa icke KOCKaHHaH KelliH poboT
Ke3-KenreH KOMaHAara fanbiH bonagbl.
PoboTTbl Kocy yLwiH baTapes KyaTbl XeTKisiKCi3.
Po60TTbl KOHAbIPY CTAHUMSACBIHA KOMbIHbI3;
PeET ORI ETm poboT acTbiHAaFbI K,OCY/GL!JIPY aybICTbIpbIN-
KockbiWbIHbIH BLLIPYII kyiiae 6onybiH
KaMTaMachbl3 eTiHi3.
\_ AybicTbipbin-KockbiuTbl KOCYJIbI kyiiiHe KOMbIHbI3. Yy
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6.

KK

1. Po6oT TypbIn Kangbl
Erep poboT Typbin Kanca, poboT e3iHAIrIHEeH >XXYMbICbIH TokTaTanbl. EckepTy waMbl
XbINblbIKTaN, kongaHbana cavikec xabapnama kepceTineg,i.

Byn xarganpa 2 Hycka:

1. ManganaHywbl pobOTTbl  XbUDKbITaAbl >KJHE OHbl KOHAbIPY CTaHUMUACHLIHA
opHanacTblpagbl. PoboT >aHa Tasanay TancbipMacbl icke KOCbINFaHHaH KewiH
(poboTTaH HeMece KonpaHb6amaH) KaitTa Kocbinagbl.

2. ManpanaHywbl poboTTbl XbIXKbITaAbl XaHe KanTajaH 1 M KalbIKTbIKTa efeHre
KOAflbl + Ta3asiay CeaHCblH XanracTbipy ywwiH 6acTtay/kigipTy TyiiMeciH 6acagbl. PoboT
opTajafbl OPHbIH aybICTbIpyFa 9peKeT »acar, Ta3asay CeaHCbIH XanfacTbipambl.

2. batapes KyaTbl ToMeH

eErep baTapes 3apagbl 10% -naH TeMeH bonca, poboT baTapes KyaTbl TOMEH peXXUMiHe
eTeni. byn xarparnfa batapes WwaMbl XbINAAM XbINbINbIKTAKLbI.

obyn xarpaipa nanpfanaHywbsl poboTTbl KaWTa 3apanTay YLWiH KOHAbIPY CTaHUMACbIHA
KaiTapy Kepek. PoBoT xaHa Tazanay TancblpMachl icke KOCbIFaHHaH kel (poboTTaH
Hemece kongaHbapaH) kanTa Kocbinagsl.

3. Kbinwak Typbin Kanabl
Erep poBoTTbiH KblilWwarbl TypbIn Kanca (KineM wueri, agk KMiMHiH baybl...), poboT e3i
TokTanabl. EckepTy Wwambl XbinbinbikTan, kongaHbana cakec xabapnama kepcetinegi.

Byn xxarpanpa 2 Hycka:

1. ManganaHnywbl KbIAWAKTbl Ta3apTagbl )XaHe poboTThl OH XakK KOHAbIPY CTaHUMUACbIHA
opHanacTtblpaZbl. PoboT aHa Tasanay TancblpMachl icke KOCbUIFaHHaH KeWiH
(poboTTaH HeMece KonmaHb6amaH) kaitTa Kocbinagbl

2. TNaipanaHywbl KbUIWAaKTbl TadapTagbl XaHe poboTTbl KanTagaH 1 M KalbIKTbIKTa
eAeHre Kosfbl + Tasanay CeaHCblH >anfacTblpy ywiH 6GacTtay/kigipTy TylMMeciH
bacagbl. PoboT opTafafbl OpHbIH aybICTbIpyFa 9peKeT >kacam, Tasasay CeaHCblH
XanfacTblpagbl.
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